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1. DANE OGOLNE

Celem tej instrukcji jest przekazanie Panstwu najwazniejszych informacji na temat prawidtowego uzytkowania i konserwacji falownikow:
ITTP11W - ITTPD11W: Tréjfazowy

falownik do tréjfazowej pompy silnikowej, max. 11 kW (15 KM)

ITTP15W - ITTPD15W: Tréjfazowy falownik do tréjfazowej pompy silnikowej, max. 15 kW (20 KM)

ITTP22W - ITTPD22W: Tréjfazowy falownik do tréjfazowej pompy silnikowej, max. 22 kW (30 KM)

ITTP30W - ITTPD30W: Tréjfazowy falownik do tréjfazowej pompy silnikowej, max. 30 kW (40 KM)

Modele do sterowania pompg obiegowg (D) réznig sie od modeli standardowych pomp odsrodkowych wyposazeniem i kablami wyjsciowymi
przetwornikéw cisnienia. Oprogramowanie w obu modelach falownikéw jest takie samo. i zawsze zawieraja litere D.

W modelach standardowych pomp odsrodkowych (kontrola ci$nienia absolutnego) przetwornikiem cisnienia jest K16, 16 Bar; w modelach
pomp obiegowych (regulacja réznicy cisnien) przetworniki ciSnienia (wymagane przetworniki nr 2: jeden na zasilaniu i jeden na wlocie), sa
odpowiednie do wysokich temperatur, ze zmniejszonym zakresem cisnien i wysokg precyzjg (K3T 3 Bar lub K5T, 5 baréw).

Falowniki te sg urzgdzeniami specjalnie zaprojektowanymi do sterowania pompami odsrodkowymi i obiegowymi, typu pojedynczego lub typu
blizniaczego/grupowego, dzieki doskonatemu sprzezeniu zwrotnemu ci$nienia bezwzglednego lub réznicy cisnien: zapewnia oszczednos¢
energii i posiada wiele programowalnych funkgji, ktére sg nie w innych popularnych pompach silnikowych zasilanych bezposrednio.

Ponizsze instrukcje dotyczg wytacznie modelu standardowego.

Jesli potrzebujesz pomocy technicznej dotyczacej konkretnych czesci w dziale sprzedazy serwisowej, podaj doktadne inicjaty modelu, a nastepnie
numer modelu, w lewej gérnej czesci produktu.

2. OPERACJE ROBOCZE

Uktad pompa-inwerter sktada sie z pompy od$rodkowej napedzanej silnikiem asynchronicznym. Uktad ten musi utrzymywac state cisnienie
bezwzgledne lub réznice cisnien (na zasilaniu i wlocie) niezaleznie od przeptywu (zgodnie z maksymalnym obcigzeniem silnika, w przeciwnym
razie maksymalnym poborem pradu).

Cisnienie wejsciowe i wyjsciowe s monitorowane przez dwa przetworniki ciSnienia z wyjsciem 4-20 mA. Logika sterujgca wspétpracuje z
wyjsciem 15V zasilajgcym przetworniki ci$nienia.

PRACA NA SUCHO: aby zapobiec pracy pompy w przypadku probleméw z ssaniem, spowodowanych przez:

niewystarczajacy przeptyw na wlocie, system odczytuje moc silnika i wspétczynnik mocy, a jesli sg one ponizej ustawionych wartosci przy
okreslonych warunkach niskiego , wytgcza pompe, a na wyswietlaczu pojawia sie zalecenie.

ciSnienia. Zabezpieczenie elektryczne pompy silnika jest kontrolowane poprzez ograniczenie poboru pradu (programowalne). Gdy aktualne
zabezpieczenie jest wigczone, na wyswietlaczu pojawia sie alarm. Gdy stan zniknie, system uruchomi sie ponownie i zacznie normalnie
funkcjonowac.

2.1 Struktura przetwornicy czestotliwosci

cc cc
)| wmo (EE)| o (B W | (W)
3x400V A A y 3x400V
0 3x230V
Y
KONT
TRASM
Rysunek 1: budowa przetwornicy czestotliwosci

ca prad przemienny cc prad Modut tréjfazowy INV IGBT
staty RAD Prostownik Silnik M
INT Obwéd Logika sterowania CONT
sterownika IGBT Linia zewnetrzna TRASM do transmisji danych
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3. WARUNKI PRACY

Grandezza fisica Symbol M'Efrdzyck ITTP(D)11W ITTP(P)15W ITTP(D)22W ITTP(D)30W
Maksymalna temperatura otoczenia Tamb °C 0..40
Stopien ochrony IP55 1P54
kw 11 15 22 30
Maksymalna moc pompy (P2) P2n KM 15 20 30 0
Zasilanie napieciem wejsciowym Vin Vv 220-460
Czestotliwo$¢ wejsciowa falownika f1 Hz 50-60
Maksymalne napiecie wyjsciowe V2 \% Vin
Wyjsciowa czestotliwo$c¢ falownika 2 Hz 0..140
Nominalny prad wejéciowy falownika In A 28 37 51 67
Nominalny prad wyjsciowy falownika (na silniku) B A 26 35 48,5 64
Maksymalny prad wyjsciowy falownika 2 A 12n+5%
(praca=100%)
Maksymalna temperatura zatadunku Tstock °C -20..+50

Tabela 1: Warunki pracy

+ Wibracje i uderzenia: nalezy ich unika¢ poprzez prawidtowy montaz; « W przypadku
innych warunkéw srodowiskowych prosimy o kontakt z naszym Dziatem Sprzedazy.

Falownika nie mozna instalowa¢ w Srodowiskach zagrozonych wybuchem.

4, OSTRZEZENIA I RYZYKO

Ponizsze instrukcje zawierajg wazne informacje dotyczace prawidtowego montazu i uzytkowania produktu. Przed instalacja
urzadzenia prosimy o zapoznanie sie z regulaminem. Z niniejszg instrukcjg powinny zapoznac¢ sie osoby montujace lub
korzystajgce z urzadzenia; poza tym niniejsza instrukcja powinna by¢ dostepna dla wszystkich os6b odpowiedzialnych za
ustawianie i konserwacje urzadzenia

Umiejetnosci
pracownikéw Instalacja, uruchomienie i konserwacja produktu muszg by¢ wykonywane przez uzytkownikdéw, ktérzy przeczytali niniejszg instrukcje,
aby unikna¢ niebezpieczenstwa nieprawidtowego uzytkowania.

Zagrozenia wynikajgce z nieprzestrzegania przepisow

bezpieczenstwa Nieprzestrzeganie przepiséw bezpieczeristwa moze spowodowac zagrozenie dla innych i uszkodzenie urzadzen, co moze
prowadzi¢ do utraty gwarancji. Konsekwencjami nieprzestrzegania zasad bezpieczenstwa

moga by¢: - nieprawidtowe dziatanie

systemu - zagrozenie dla innych oséb, zdarzenia elektryczne i mechaniczne

Bezpieczenstwo uzytkownikéw

Nalezy przestrzegac¢ wszystkich przepiséw dotyczgcych zapobiegania wypadkom.

Zasady bezpieczenstwa montazu i kontroli Z procedurami
montazu, kontroli i serwisowania urzadzenia nalezy zapoznac sie w niniejszej instrukcji. Wszystkie operacje na tym urzadzeniu nalezy wykonywac,
gdy system nie jest w ruchu i nie jest podtgczony do napiecia.

Zmiany i czesci zamienne Kazda

modyfikacja maszyny, sprzetu lub systemu musi zosta¢ autoryzowana przez producenta. Dla wlasnego bezpieczehstwa wazne jest, aby uzywac
wytgcznie oryginalnych czesci zamiennych. Stosowanie nieoryginalnych komponentéw moze stanowi¢ zagrozenie dla innych oséb i moze
prowadzi¢ do utraty gwarancji.
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Niewtasciwe warunki pracy

Bezpieczenstwo pracy jest gwarantowane tylko w przypadku warunkéw opisanych w rozdziale 2 niniejszej instrukcji. Podane wartosci
nie mogga zosta¢

przekroczone. Nie wolno podtagczaé falownika do sieci zasilajacej o napieciu miedzy fazg a masg wyzszym niz 440 V.

Tylko wykwalifikowany pracownik moze zmontowac i zainstalowac to urzadzenie.

Aby méc pracowac na falowniku z otwartg obudowa, nalezy co najmniej dwie minuty wczesniej wytaczy¢ zasilanie
poprzez wytgcznik sieciowy lub wyjecie gniazdka z zasilacza.

Aby mieé pewno$¢, ze kondensatory sg catkowicie roztadowane, nalezy poczeka¢ na catkowite zgaszenie
wewnetrznej diody LED, umieszczonej z tytu ptytki logiczne;j.

Falowniki opisane w tej instrukcji sg urzagdzeniami profesjonalnymi; te dziatajg z zasilaniem wiekszym niz 1 kW;

wykwalifikowany pracownik musi zgtosi¢ przedsiebiorstwu elektrycznemu informacje, ze urzadzenie zostato
zainstalowane.

> >

Wszystkie falowniki spetniaja wymogi przepiséw prawnych dotyczacych kompatybilnosci elektromagnetycznej. Dziata w ramach limitéw emisji w zastosowaniach
przemystowych, a takze w zastosowaniach cywilnych, jesli jest wyposazony w te filtry liniowe (jesli to konieczne, nalezy zapyta¢ osobno):

’ ITTP(D)11W: Filtr EMC tréjfazowy, tryb wspdélny, dwustopniowy, 440V - 30A typ DETAS TDCL30
(Kod elektryczny: EF825009);

’ ITTP(D)15W: Filtr EMC tréjfazowy, tryb wspdélny, dwustopniowy, 440V - 42A typ DETAS TDCL42
(Kod elektryczny: EF825010);

’ ITTP(D)22W: Filtr EMC tréjfazowy, tryb wspdlny, dwustopniowy, 440V - 55A typ DETAS TDCL55
(Kod elektryczny: EF825011);

’ ITTP(D)30W: Filtr EMC tréjfazowy, tryb wspdélny, dwustopniowy, 440V - 75A typ DETAS TDCL75
(Kod elektryczny: EF825012);

Instalator musi zachowac ostrozno$¢ podtaczajgc przewdd uziemiajgcy bezposrednio do ramy falownika
(preferowane jest ztgcze oczkowe; dla dobrego kontaktu wazne jest usuniecie farby z powierzchni styku). Nalezy
unika¢ petli masy, ktéra dziata jak antena dla emisji EMC.

Zasilanie musi zosta¢ dopuszczone w stanie roboczym.

5. MONTAZ I INSTALACJA

Czynnosci instalacyjne mogg wykonywac wytgcznie osoby, ktére doktadnie przeczytaty niniejszg instrukcje, w szczegélnosci zgodnie z
opisem w rozdziale 3 (Ostrzezenia i ryzyko). Prosimy o przestrzeganie przepiséw BHP dotyczacych zapobiegania wypadkom.

Jesli produkt wykazuje oznaki uszkodzenia, nie instaluj go, lecz natychmiast skontaktuj sie z serwisem.

Zainstaluj urzadzenie w miejscu oddalonym od lodu, wody, deszczu i tym podobnych. Przestrzegaj ograniczen roboczych i zachowaj szczeg6ing
ostroznos¢ przy chtodzeniu silnika i falownika.

5.1 Mocowanie falownika

Sciennego Zamontuj produkt w miejscu z dala od mrozu i warunkéw atmosferycznych, montujgc urzagdzenie na $cianie w pozycji pionowe;j
tylko pozostawiajgc co najmniej 200 mm wolnej przestrzeni nad i pod falownikiem, aby zapewni¢ wystarczajace chtodzenie radiatora z tytu
falownika. Sciana moze by¢ réwniez wykonana z metalu, pod warunkiem, ze nie jest zrédtem ciepta i nie jest wystawiona na bezposrednie
dziatanie promieni stonecznych.

Nie wystawiaj falownika na bezposrednie dziatanie promieni stonecznych, gdyz moze to spowodowac¢ uszkodzenie wyswietlacza
LCD i wewnetrznej elektroniki.

5 ITTP(D)11W - ITTP(D)15W - ITTP(D)22W - ITTP(D)30W - ENG ELEKTROIL



Machine Translated by Google

Qelectroih

5.2 Wymiary montazowe:
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Rysunek 3:: Wymiary montazowe dla ITTP(D)22W i ITTP(D)30W
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5.3 Podtgczenie hydrauliczne pompy

Podtaczy¢ hydraulike zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.
Produkt moze pracowac po podtgczeniu do sieci wodociggowej lub pobraniu wody ze zbiornika.
Jesli podtaczasz system do wodociggu, musisz przestrzega¢ obowigzujgcych przepiséw wydanych przez wtadze lokalne (wspélne,
wiadze lokalne itp.). Wazne jest, aby umiesci¢ wytacznik cisnieniowy na liderze wlotowym; wytgcza zasilanie silnika w przypadku zbyt
niskiego ci$nienia (jest to zewnetrzne zabezpieczenie przed pracg na sucho). Falownik posiada port dla styku normalnie zwartego: EN
i GND (0 V) na ptycie logicznej.
Nalezy sprawdzi¢, czy wysokos¢ cisnienia pomiedzy wodociggami a maksymalnym cisnieniem pompy nie przekracza wartosci
maksymalnego ci$nienia pompy (cisnienia nominalnego).
Poza tym istotne jest umieszczenie manometru na wlocie i na przewodzie wylotowym, aby mozliwa byta regulacja wartosci réznicy
cis$nien w zaleznosci od rzeczywistych warunkéw panujgcych w instalacji.
Do kontroli ci$nienia bezwzglednego w przypadku pomp od$rodkowych po stronie ttocznej nalezy zainstalowac specjalny manometr
(standard K16) z sygnatem wyjsciowym w zakresie 4 - 20 mA, podtgczany do odpowiedniego portu elektronicznego.
Do regulacji réznicy cisnien w przypadku pomp obiegowych po stronie wlotowej i ttocznej konieczne jest zainstalowanie specjalnego
manometru do pomiaru wysokiej temperatury (K3T lub K5T) z sygnatem wyjsciowym w zakresie 4-20 mA do podtaczenia do
odpowiedniego portu elektronicznego.
Do kontroli temperatury konieczne jest podtgczenie sondy PT100 do wej$¢ T1+ i T1- ptytki logiczne;j.
W przypadku sond 2-przewodowych nalezy zmostkowaé GND z T1-na listwie zaciskowej i potgczy¢ 2 przewody na T1+ i T1-. Zamiast
sond 3-przewodowych podtgcz GND i T1- dla wspdélnych kabli czujnika, T1 + dla pozostatego kabla. Sonda 3-przewodowa PT100 nadaje
sie do bardzo diugich potaczen, w ktérych rezystancja kabla nie jest pomijalna; w ten sposéb falownik skompensuje rezystancje i
uzyskasz prawidtowy odczyt temperatury.
Z reguly lepiej jest zamontowac rury elastyczne lub sztywne na kré¢cach doptywowych i wylotowych, zawory odcinajgce na doptywie i
odptywie oraz zawdr zwrotny. Aby unikng¢ wysuszenia instalacji w zwigzku z wymiang membranowego zbiornika wyréwnawczego
(zalecane), manometru lub przetwornika ci$nienia, lepiej bytoby zainstalowa¢ zawory odcinajgce pomiedzy przytagczem zbiornika a
instalacjg. Umiesci¢ przetwornik cisnienia za zaworem zwrotnym, jesli jest obecny. Lepiej bytoby zainstalowa¢ kurek uzywany podczas
kalibracji systemu; nie jest to konieczne, jesli w poblizu pompy znajduje sie wyjscie.
Dolna i gérna granica w zaleznosci od rodzaju zastosowanego
przetwornika: « Cisnienie: 0V /4mA = OBar ---- 10V/20mA= Pmax (parametr danych pompy);

Przeptyw: OV /4mA = 0m3/h ---- 10V/20mA= Zakres przeptywu (parametr nr 5 menu przetwornikow);
Temperatura: OV /4mA = 0°C ---- 10V/20mA= 100°C; * Predkos¢: 0
V /4 mA = predko$¢ minimalna (parametr nr 2 menu Limity silnika) ---- 10 V/20 mA = predko$¢ maksymalna (parametr nr 1 menu Limity
silnika).

5.4 Przewody elektryczne Falownik - silnik
Jezeli na etykiecie silnika jest napisane 400V / w1
690V A to fazy nalezy potgczy¢ w tréjkat (Rysunek & j ' Y 7
4). (D w2 (3] u2 ({5 v2

/ \

wi Vi

Rysunek 4 - Potaczenie faz silnika w ksztalcie tréjkata

Collegamento A / A Connection

" I " L1 L2 L3
Anschlusspline A / Raccordement A
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Jezeli na etykiecie silnika jest napisane 230V / u1 B . —a
400V A to fazy nalezy podtaczy¢ do GWIAZDY (Rys. . \
5). I D W2 5 vz D) vaf
- . 1 1
|

7 N s i

. e . w1 Vi
Rysunek 5 - Podtgczenie faz silnika gwiazdowego ‘ /

Collegamento Y / Y Connection

2 p = ; L1 L2 L3
Anschlusspline Y / Raccordement Y

Urzadzenie jest wyposazone w zabezpieczenie nadprgdowe wyjscia; nie jest konieczne instalowanie zadnego dodatkowego urzadzenia
zabezpieczajagcego pomiedzy falownikiem a pompa w celu zabezpieczenia silnika w przypadku awarii.

Podiacz trzyzytowy kabel silnika do stykéw UVW na ptycie zasilania elektroniki.

W przypadku pompy z silnikiem zanurzonym z kablem dtuzszym niz 40 metréw nalezy upewni¢ sie, ze pompa-silnik jest przystosowana do pracy
z falownikiem (moze posiada¢ dwufazowa izolacje elektryczng i nie przewodzace tozyska toczne), w przeciwnym razie sugerujemy uzycie
okreslonej mocy wyjsciowej filtr (opcjonalny - zapytaj w naszym serwisie) taczacy go pomiedzy wyjsciem falownika a kablem zasilajgcym pompe
silnikowa.

5.5 Podtaczenie elektryczne falownika do linii

Napiecie zasilania musi odpowiada¢ wartosciom granicznym Falownika, opisanym w rozdziale 3 - WARUNKI PRACY.
Nalezy zapewni¢ odpowiednig ochrone przed ogdlnym zwarciem elektrycznym na linii.

Instalacja, do ktérej podtgczony jest falownik, musi spetnia¢ obowigzujace przepisy bezpieczenstwa: ¢

Automatyczny wytgcznik réznicowy: I n =30mA (typ B) « Potgczenie

z masg o catkowitej rezystancji mniejszej niz 100 Q

Jesli wymagaja tego obowiazujace lokalne przepisy elektryczne, przy instalacji wytgcznika réznicowego nalezy upewnic sieg, ze jest on typu
odpowiedniego do instalacji (patrz tabela 2). Przetgczniki s odpowiednie dla tych, ktére majg charakterystyke zwarcia pradu przemiennego (typ

B).
Moc pompy (kW) Ochrona magneto-termiczna (A)

5,5 (7,5 KM) 32

11.(15 KM) 40

15 (20 KM) 50

22 (30 KM) 65

30 (40 KM) 80

Tabela 2: Ochrona magnetyczna - termiczna

Przed ponownym otwarciem skrzynki falownika w celu ewentualnej wymiany kabla lub innych podzespotéw, po
uruchomieniu nalezy odtgczy¢ napiecie i odczeka¢ co najmniej dwie minuty, po czym mozna otworzy¢ skrzynke
(niebezpieczenstwo: kontakt z czeSciami znajdujgcymi sie pod wysokim napieciem).

Urzadzenie jest wyposazone we wszystkie rozwigzania techniczne niezbedne do zapewnienia prawidtowego funkcjonowania w normalnych
warunkach instalacji.

Uktad sterowania posiada filtr wejSciowy, posiada rowniez zabezpieczenie przed przecigzeniem pradowym, ktére gwarantuje catkowitg ochrone
w przypadku wspotpracy Falownika z silnikami o mocy nieprzekraczajgcej maksymalnej mocy.

Dla EMC dobrze jest, aby przewody zasilajgce centrale oraz przewody zasilajgce silnik (w przypadku oddzielenia silnika od falownika) byty typu
ekranowanego (lub zbrojonego) pojedynczymi zytami o odpowiednim przekroju (gesto$¢ pradu <= 5 A/mm?2). Kable te muszg mie¢ minimalna
niezbedng dtugos¢. Przewdd ekranujgcy musi by¢ podtgczony do uziemienia z obu stron. W przypadku silnika uzyj metalowej obudowy do
potagczenia z masg ekranu.

Aby unikna¢ petli, ktére moga powodowaé wypromieniowane zaktdcenia masowe (efekt anteny), silnik obstugiwany przez przetwornice
czestotliwosci nalezy podtagczy¢ do uziemienia indywidualnie, zawsze z niskg impedancja, w metalowej obudowie maszyny.
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Przewody od zasilacza do przetwornicy czestotliwos$ci oraz przewody od przetwornicy czestotliwosci do silnika (jesli silnik jest oddzielony od falownika)
muszg by¢ rozmieszczone w mozliwie najwiekszych odstepach, aby nie tworzy¢ petli, ani nie biega¢ réwnolegle na odlegto$¢ mniejszg niz 50 cm.

Nieprzestrzeganie tych warunkéw moze spowodowac catkowite lub czeSciowe anulowanie dziatania zintegrowanego filtra.

5.5.1 Kalibracja zintegrowanego filtra EMC

Zintegrowany filtr EMC, kalibracja za pomocg zworki SW3 na plycie zasilania (rys.6) « Zworka 1-2:

Uziemione kondensatory punktu zerowego z suchym stykiem przekaznika: (poprawia skutecznos¢ filtra, ale zwieksza mozliwo$¢ nieprawidtowego
dziatania mechanizmu réznicowego przekaznik systemu). « Zworka 2-3: Uziemione kondensatory

punktu zerowego z matym kondensatorem C91 (mniejszy efekt filtrowania, ale zmniejsza prawdopodobieristwo nieprawidtowego dziatania przekaznika
réznicowego systemu).

5.6 Podtagczenie do ptytek elektronicznych

W przypadku konieczno$ci wymiany uszkodzonych kabli, przetwornika ci$nienia lub innych rzeczy nalezy otworzy¢ obudowe falownika.

Obstuga elementu falownika moze by¢ wykonywana wytgcznie przez personel przeszkolony przez producenta, przy uzyciu
wytgcznie oryginalnych czesci zamiennych dostarczonych przez producenta.

Wszelkie czynnosci przy otwartej obudowie Falownika nalezy wykonywac po uptywie co najmniej 2 minut od otwarcia linii za
pomocg odpowiedniego wytgcznika lub fizycznego odtagczenia od przewodu zasilajgcego.

Aby otworzy¢ skrzynke falownika nalezy odkreci¢ sSrube M4 znajdujgca sie na pokrywie skrzynki i wykona¢ podtgczenia przewoddw zgodnie z ponizszg
tabelg odwotujac sie do schematu ptytki zasilajgcej na rys. 6 (dla ITTP11-15W) i rys. 7 (ptyta zasilajgca dla ITTP22-
30W), a schemat ptytki logicznej na ryc. 8 (wspdine dla kazdego modelu):

Rodzaj potaczenia Etykieta kontaktu Ztacze na ITTP11-15W Ztgcze na ITTP22-30W

Zasilanie trojfazowe Wyjscie L1. L2, L3, GND |5 (ptytkalzasilajgca - rys. 6) |3 (ptytka zasilajgca - rys.7)

trojfazowe silnika Wewnetrzny U, V, W, GND |9 (ptytka zgsilajaca - rys. 6) ]4 (ptytka zasilajgca - rys.7)

wentylator (12Vdc-100mA) 0V, +12V |1 (ptytka zasilajhca - rys.6) J6 (ptytka zasilajgca - rys.7)

Zewnetrzne przekazniki wentylatora WENTYLATOR 7E\WNETRZNY J3 (piyta zasilajaca - rys. 6) )

Styk NO

Zewnetrzny wentylator - silnik AWV, GEOWNY, i J5 (ptytka zasilajaca - rys.7)

jednofazowy 230Vac z GEOWNY, KOM

kondensatorem Wyjscie zasilania BR+, BR- J10 (ptytka zasilajaca - rys.6) J11 (ptytka zasilajgca - rys.7)

rezystoréw hamowania Wyjscie MOT.ON 1,2)2 1,2)7

przekaznikow zatgczenia silnika Styk NO (plytka zasilajaca - rys, 6) (ptytka zasilania - rys, 7)
Maksymalne obcigzenie 250 V 1 A. Maksymalng dtugos$¢ kabla nalezy
okresli¢ indywidualnie w zaleznosci od obcigzenia i maksymalnego
spadku napiecia w aplikacji.

Wyjécie przekaznikow alarmowych, styk | ALARM 3,4)2 3,4)7

NO (ptytka zasilajaca - rys. 6) (ptytka zasilania - rys. 7)
Maksymalne obcigzenie 250 V 1 A. Maksymalng dtugos$¢ kabla nalezy
okresli¢ indywidualnie w zaleznosci od obcigzenia i maksymalnego
spadku napiecia w aplikacji.
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falownika

Przetwornik ci$nienia, 15V (brazowy), 1,2)8

dwuprzewodowy, wyjscie 4-20 mA, AN1 (biaty) (ptytka logiczna - rys. 8)

po stronie ttoczenia (pomiar P2) (SW6-2=WL.)

Przetwornik cisnienia, 15V (brazowy), 1,32)8

dwuprzewodowy, wyjscie 4-20 mA, AN2 (biaty) (ptytka logiczna - rys. 8)

po stronie wlotowej (pomiar P1) (SW6-1=WL.)

Zdalne odniesienie ciSnienia 0- AN2 3, 8 28 (ptytka logiczna - rys. 8)

Sygnat wejéciowy 10V ov UWAGA: konieczne jest ustawienie SW6-1i SW1-1 w pozycji OFF.
Uzywajac tego zdalnego wejscia w AN2, nie ma mozliwosci podtgczenia drugiego
przetwornika ciénienia do tego samego wejscia

Zdalne odniesienie ci$nienia 4- +15V 1, 3 z)8 (ptytka logiczna - rys. 8)

Sygnat wejsciowy 20 mA AN2 UWAGA: konieczne jest ustawienie SW6-1 i SW1-1 w pozycji ON.

(SW6-1=WL.) Uzywajac tego zdalnego wejscia w AN2, nie ma mozliwosci podtaczenia drugiego

przetwornika ci$nienia do tego samego wejscia

Styk zezwolenia silnika (ptywak) EN, 0 ¥ Magistrala 7, 8 28 (ptytka logiczna - rys. 8) 1, 2

szeregowa RS485 (praca w grupie Masjter A, z)9 (ptytka logiczna - rys. 8)

B Slave lub RS485 Modbus)

(SW7-1,2=Wt.)

Zdalny komunikat START/STOP D1, OV Wejscie 5, 8 78 (ptytka logiczna - rys. 8) 2, 7

cyfrowe wartosci zadanej ciSnienia A-, pV - z)11 (ptytka logiczna - rys. 8)

dolny poziom

Wejécie cyfrowe wartosci zadanej B0V 4,8 )11 (ptytka logiczna - rys. 8)

ci$nienia -

poziom wysoki Wejscie analogowe T1+,T1-, GND 1 1,2,3diJ17 (ptytka logiczna - rys. 8)

czujnika temperatury T1 (PT100)

Wejécie analogowe czujnika T2+, T2-, GND 2 4,5, 6di )17 (ptytka logiczna - rys. 8)

temperatury T2 (PT100)

Wejscie analogowe czujnika 4-20,15V 7,8 di J17 (ptytka logiczna - rys. 8)

przeptywu (4-20mA)

Wyjscie analogowe dla wielkosci 0V, AO1 1,2 z)14 (plytka logiczna - rys. 8)

kontrolowanej (P,dP,V) Zmienia sie proporcjonalnie do czestotliwosci silnika od 0 V =
predkos¢ 0 // + 10 V = maksymalna predkos¢ // -10 V = maksymalna predkos¢ w
przeciwnym kierunku.
Minimalne obcigzenie 1Kohm. Maksymalny prad 10mA. Maksymalny kabel
dtugos¢ nalezy okresli¢ indywidualnie w zaleznosci od obcigzenia i maksymalnego
spadku napiecia w aplikacji.
Zabezpieczone wyjscie w przypadku zwarcia.

Wyjscie analogowe temperatury 0V, AO2 1,2 zJ15 (ptytka logiczna - rys. 8)

Zmienia sie proporcjonalnie do temperatury IGBT od -10V = -

100°C // OV = 0°C // + 10V = + 100°C.

Minimalne obcigzenie 1TKohm. Maksymalny prad 10mA.

Maksymalng dtugos¢ kabla nalezy okre$li¢ indywidualnie w zaleznosci od
obcigzenia i maksymalnego spadku napiecia w aplikacji.

Zabezpieczone wyjscie w przypadku zwarcia.

Tabela 3: Potgczenia karty wejscia/wyjscia
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5.6.1 Komunikacja grupowa Master Slave za pomocg RS485 lub Modbus: W

przypadku komunikacji grupowej za pomocg RS485 (magistrala 2-przewodowa) pomiedzy 2 lub wiecej falownikami tego samego typu,
podtacz dwa przewody do zaciskéw oznaczonych Ai B: ¢

J9-1,2 della scheda logica; * Ustaw

SW7-1,2=0ON.

Aby umozliwi¢ komunikacje grupowa pomiedzy 2 lub 3 falownikami, nalezy wej$¢ w FUNKCJE ZAAWANSOWANE -> ustawienie TYP
STEROWANIA Tryb Master-Slave RS485 i pozostate parametry falownika (nr, kod).

Ten sam port, zamiast trybu komunikacji griipowej_mazna wykarzysta¢ do komunikacji Modbus pomigdzy Falownikiem (Slave) a innym

urzadzeniem zewnetrznym (Master).
Komunikacja Modbus moze odbywa¢ sie w dwoch

trybach: « ON+KEY: sterowanie silnikiem za pomoca
klawiatury; « ON: Sterowanie silnikiem przez Modbus.

5.6.2 Podtaczenie terminala do wyboru wartosci zadanej ci$nienia

W trybie kontroli ciSnienia bezwzglednego, w trybie pojedynczym lub grupowym (na urzadzeniu gtéwnym), ustawiajgc wejscia cyfrowe
A-iB-(J11-2,4 rys. 8) na 0 V, mozna wybra¢ maksymalnie ciSnienie odniesienia nr 4 nastawy, z wartosciami domys$lnymi opisanymi w

ponizszej tabeli (regulowane wartosci ciSnienia):

Ustawié B- A- Wartos¢ Notatka

Punkt (114001 (11-2)

P1 ! ° domysina 4,0D Bar Konfiguracja standardowa, wszystkie styki

P2 0 otwarte 3,00 Bar Styk A - zamkniety przy OV

P3 1 2,00 Bar Styk|B - zamkniety przy OV 1,50 Bar

P4 Styk A i B - wipdtczesne zamkniete przy OV 40 m3/h Konfiguracja
0 0 standardowa)] wszystkie styki otwarte 30 m3/h Styk A- zamkniety
pyanie2 1 przy OV 20 m3/h Styk B- zamkniety przy OV

pyaries 1 10 m3/h Styki A- e B- wspotczesny zamkniety

pyaried przy 0V 50°C Konfiguracja standardowa, wszystkie styki otwarte 40
T 1 0 °C styk A- zamkniety przy OV 30°C Styk B- zamkniety przy OV 20°C
T2 0 Styki A- e B- Wspoétczesny zamkniety przy OV

T3 1 2900 obr/min Konfiguracja standardowa,

T4 wszystkie styki otwarte 2800 obr/min Styk A- zamkniety przy OV
Vi 0 0 2700 obr/min| Styk B - zwarte na OV 2600 obr/min Styki A- e B-

V2 1 wspélczesne pwarte na OV

V3 1

va 10011 01010101

Tabela 4: Wejscie cyfrowe do wyboru ci$nienia odniesienia
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5.7 Potaczenia tablicy elektronicznej
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Rys. 6: ITTP(D)11-15W Potaczenia ptytki zasilania elektronicznego (poziom dolny)
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Rys. 7: ITTP(D)22-30W Potgczenia ptyty zasilania elektronicznego (poziom dolny)
13 ELEKTROIL

ITTP(D)11W - ITTP(D)15W - ITTP(D)22W - ITTP(D)30W - ENG




Machine Translated by Google

Qe|ectroi||

- sa
- E = ITTP30W-LOGO6 as
JE 1
Y O OO0 AR - o8
(XX - |m o0
E L u ar2 871
u [ ] |
B - . - - + @E::j oo
1 L ] P
+ oo
o0
o0
o0
L ] ':I
B I
(N
SW1 : [ N
swe o0
i { N
om|:
i @ nun
i1 J8 1 9 1Ilmll . Jnll II II E;E =
G e G ) 6 ) [ P
15V 4-Z0GNDZ T2 T2+ NI T1-T1+ OV ENSET DI D2 ANZ ANLI5V  Boed fBughs OV OV I- Z+ B- B+ A- A+ 5V 15V OV AOI 0OV AOZ

L]l | I I I | | I

ENCODER (N° 6
WIRES INPUT)

MO74 LNdNI DOTVYNY
Z 3¥NLVYY3dNTL
LNdNI DOTYNY
L 3UNLY¥3dNIL
LNdNI DOTYNY
OPAO
319VN3
LNdNI L3S NOILYDINNWINOD
L NOILD3HIa
Z NOILD3NIa
Z LNdNI DOTYNY
L LNdNI D0TYNY
("xew ywooL) A7ddNS 2PASL+
GBSy
SNg NY2
("xew ywooL) A1ddNS 2PAS+
("xew yw 00L) AddNS 2PASL+
(AOL+A0L-) L LNALNO DOTYNY
(AOL+°A0L-) Z LNdLNO DOTVYNY

Rys. 8: Plyta logiczna (gérny poziom) dla ITTPD11-15W i ITTPD22-30W
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6. URUCHOMIENIE I PROGRAMOWANIE

Czynnosci uruchamiajace i programujgce muszg by¢ wykonywane wytgcznie przez doswiadczony i wykwalifikowany
personel. Uzywaj odpowiedniego sprzetu i zabezpieczeh. Aby dostarczy¢ napiecie do falownika, nalezy sprawdzi¢, czy
skrzynka falownika jest catkowicie zamknieta, po doktadnym wykonaniu wszystkich powyzszych instrukgcji dotyczacych
okablowania.

Pompa nie moze pracowac na sucho; dziatanie w takich warunkach (nawet przez krétki czas) moze nieodwracalnie uszkodzi¢ sama pompe. W
tym celu system sterowania interweniuje po okoto minucie (zwykle czas wystarczajacy dla pompy tadujacej wode podczas pierwszego serwisu)
i wtgcza alarm, zatrzymujac pompe zgodnie z opisem w Rozdziale 3.

Wykonaj odpowietrzenie pompy. Aby zapobiec przedostawaniu sie zanieczyszczen przy pierwszym oddaniu do uzytku, w przypadku
pompowania wody pitnej nalezy przeprowadzi¢ obfite ptukanie i dezynfekcje.

Dane falownika sg w stanie domys$lnym po sprzedazy produktu. Jezeli uzytkownik chce w kazdej chwili powréci¢ do domysinych danych
konstruktora, moze dokonaé RESETU pamieci danych naciskajac jednoczes$nie przyciski STOP i - przez 5 sekund. Wszystkie dane s3
automatycznie zapisywane przy kazdym wyjsciu uzytkownika z menu i po kazdej procedurze sprawdzajace;.

6.1 Pierwsze uzycie falownika - procedura samoregulacji

+ Ustaw warto$ci znamionowych obrotéw i PF silnika w menu danych silnika; «

Nacisnij START i ustaw nominalny pobér pradu dla uzywanego potaczenia faz (patrz 5.4), na koniec zatwierdz i wyjdz przyciskiem ESC; ¢
Nacisng¢ START i na zadanie

kierunku obrotéw , trzymajac pulsacyjnie przycisk START do momentu odczytania pomiaréw danych elektrycznych i wybra¢ kierunek (0,1)
przyciskami ,+" i ,-", na koniec zatwierdzi¢ i wyj$¢ klawiszem ESC.

* Upewnij sie, ze pompa jest catkowicie napetniona wodg i catkowicie zamknij wylot pompy. * Nacisniecie

START w celu sprawdzenia samoregulacji pod katem rejestracji krzywej pompy. Podczas sprawdzania na wyswietlaczu pojawia sie komunikat
LEXECUTING CHECK"; po zakonczeniu kontroli falownik automatycznie zapisuje dane i pompa moze pracowa¢ normalnie.

Podczas kontroli pompa moze osiggna¢ predko$¢ nominalng i maksymalne ciénienie. Jesli zajdzie taka potrzeba,
mozesz imitowa¢ poprzednio maksymalne cisSnienie (Dane pompy).

6.2 Kontrola uzytkownika po ustawieniu falownika

6.2.1 Kontrola zabezpieczenia przeptywu minimalnego (dla kontroli ci$nienia bezwzglednego):

Przy pierwszej instalacji otwérz wyjscie na przeptyw pompy, nacisnij START, odczekaj kilka sekund az instalacja osiggnie ustawione ci$nienie,
nastepnie zamknij zawor ttoczny pompy (powoli) i upewnij sie, ze silnik zatrzyma sie (po kilku sekundach) pokazujac na wyswietlaczu
.MINIMALNY PRZEPLYW". Jezeli silnik sie nie zatrzyma, nalezy wybra¢ DANE SILNIKA - ZATRZYMANIE MINIMALNE] MOCY PRZEPLYWU i ustawic
wyzszg wartos¢ niz domysina (103%) ustawiona fabrycznie. Bezwzgledna warto$¢ mocy zatrzymania jest zapisywana na wyswietlaczu w
regularnych odstepach czasu, w gérnej Srodkowej pozyc;ji.

6.2.2 Sprawdzenie zabezpieczenia pompy przed pracg

na sucho: Po zamontowaniu, jesli to mozliwe, zamkng¢ wyjscie pompy wodnej, aby pompa pracowata na sucho; Po czasie okoto 40 sekund
(lub ustawionym czasie opdZnienia) pompa powinna sie zatrzymac, wyswietlajgc komunikat ,,PRACA NA SUCHE". Jezeli po tym czasie pompa
nie zatrzyma sie nalezy w FUNKCJE ZAAWANSOWANE - KONTROLA CISNIENIA ustawi¢ wyzsza warto$¢ parametru LIMIT WSPOECZYNNIKA
MOCY (domysinie ustawiony na 0,5) Zapis danych po modyfikacji.
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6.3 Wyswietlacz i polecenia:

» Wyswietl interfejs uzytkownika (2x16 znakéw):

Zmienny:

BIEZACE POBIERANIE PRADU
WSPOLCZYNNIK MOCY (PF)
MINIMALNE ZATRZYMANIE PRZEPLYWU

MOC

INWERTER
MOC
ABSORBUJACY

it

NAPIECIE SILNIKA
/ INWERTER
TEMPERATURA

CZESTOTLIWOSC TYP KONTROLI CISNIENIA ZASILANIA: POJEDYNCZA POMPA (P) / MASTER-SLAVE
(Co, C1,..)

Rysunek 9: Wyswietlanie danych

6.3.1 Lista klawiszy na panelu sterowania

Komenda Obpis

TRYB Wejscie do menu funkgji gtéwnych

START/ENTER Uruchomienie pompy / Wejécie do funkgji i modyfikacja wartosci Umozliwia

4* przewijanie pozycji w menu lub pozytywng zmiane wartosci zmiennych; po zmianie nacisnij ENTER.
Zwieksz ci$nienie odniesienia podczas dziatania.

* ) Umozliwia przewijanie pozycji menu w dét lub ujemna zmiane wartos$ci zmiennych; po zmianie naciénij ENTER.
Zmniejsz ciSnienie odniesienia podczas dziatania.

ZATRZYMAJ/ESC

6.3.2 Opis diody

Zatrzymanie pompy / Wyjscie do funkcji i automatycznego
zapisu Tabela 5: Lista polecer na panelu sterowania

PROWADZONY

Opis

Zasilanie wigczone

« Zielony staly: zasilanie napigcia wejsciowego Wt. ¢

Silnik WEACZONY

Zielony staty: Silnik pracuje; « Miga na
zielono: przed zatrzymaniem w celu uzyskania minimalnego przeptywu

Alarm

Czerwona migajaca z duzg czestotliwoscia: Alarm i zatrzymanie silnika z automatycznym ponownym

uruchomieniem; « Czerwona migajaca z niska czestotliwoscia: Problem z czujnikiem ci$nienia przy funkcjonowaniu grupy - brak
zatrzymanie pompy

+ Czerwony staty: Alarm (patrz lista alarméw - tabela 9). Wymagaj recznego ponownego uruchomienia (STOP+START)

Tabela 6: Opis diod LED
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6.3.3 Opis menu gtéwnego:

Domysiny Domysiny b g b ¢ b g
4 . omysin omysin omysin
Menu gtéwne Podmenu Opis Zakres Absolutny Mechanizm réznicowy ysiny ysiny ysiny
Przeplyw &¢
Cidnienie Cidnienie Py Temperatura Predkosc
Jezyk interfejsu uzytkownika
. o (wyswietlacza) - Domyslnie: Wioski /
X wioski / angielski / o . A ) o
Jezyk/J ezyk X , X anglelskl; UWAGA: J(;‘Zykl moggq sig Jezyk angielski / jezyk angielski jezyk angielski jezyk angielski jezyk angielski jezyk angielski
hiszpaniski zmienia¢ w zalezno$ci od kraju sprzedazy. | hiszpanski
Kod Regulacja kodu reklamowego
BC - tacznos¢ Coestototérad czestotliwosci dla transmisji radiowej 1.15 1 1 1 1 1
Zestotliwosé radiowa
radiowa inny falownik w grupie lub ze zdalng 860..879 MHz 870 MHz 870 MHz 870 MHz 870 MHz 870 MHz
klawiaturg (opcjonalnie)
Ustaw p1: . [BAR] P1=4,0 bar P1=10,0 baréw P1=10,0 baréw P1=10,0 baréw
Ustaw p: [BAR] Absolutne P. P2=3,0 bar P2=10,0 baréw P2=10,0 baréw P2=10,0 baréw
T 0,05 .. Pmaks P3=2,0 bar P3=10,0 baréw P3=10,0 baréw P3=10,0 baréw
Ustaw p3: . [BAR] . ) .
P4=1,5 bar P4=10,0 baréw P4=10,0 baréw P4=10,0 baréw
Ustaw p4: . [BAR]
Odniesienie ci$nienia dP1=0,40 bara
Réznica P: 0,05 .. dP2=0,30 bara
Pmax dP3=0,20 bara
dP4=0,15 bara
Zestaw Q1: [m3/h] 40 m3/h 30 40 m3/h 30 40 m3/h 30 40 m3/h 30 40 m3/h 30
Zestaw Q2: - [m3/h] m3/h 20 m3/ m3/h 20 m3/ m3/h 20 m3/ m3/h 20 m3/ m3/h 20 m3/
Kontrola Zestaw Q3: . [m3/h] Odniesienie do przeplywu 0,1..Qmaks h 10 m3/h h 10 m3/h h 10 m3/h h 10 m3/h h 10 m3/h
Odniesienie Zestaw Q4: _._ [m3/h]
50°C 50°C 50°C 50°C 50°C
Ustaw T1: _._[°C] 40°C 40°C 40°C 40°C 40°C
Ustaw T2: . [°C] Odniesienie temperatury -40..99,9 30°C 30°C 30°C 30°C 30°C
Ustaw T3: . [°C] 20°C 20°C 20°C 20°C 20°C
Ustaw T4: _,_[°C]
Czestotliwosé 2900 obr./min 2900 obr./min 2900 obr./min 2900 obr./min 2900 obr./min
Zestaw Vi1:_._ [RPM] Znamionowa 60x. x 2800 obr./min 2800 obr./min 2800 obr./min 2800 obr./min 2800 obr./min
Ustaw V2: - RPM predkosé odniesieni 2700 obr./min 2700 obr./min 2700 obr./min 2700 obr./min 2700 obr./min
stawV2:_.__[ ] reakosc odniesienia Predkos¢ Min. 2600 obr./min 2600 obr./min 2600 obr./min 2600 obr./min 2600 obr./min
Ustaw V3:__._ [RPM]
60x znamionowa
Ustaw V4:—‘— [RPM] Czestotliwos¢ xPredkos¢ maks
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1. Moc znamionowa silnika (przeczytaj 0,7.. Garnek max 11,15,22,30kW 11,15,22,30kW 11,15,22,30kW 11,15,22,30kW 11,15,22,30kW
etykiete silnika);
1. Moc znamionowa [KW] 2. Znamionowe napiecie zasilania silnika; 180..460V 400V 400V 400v 400V 400v
o A 3. Czestotliwoé¢ znamionowa 50..60 Hz 50 Hz 50 Hz 50 Hz 50 Hz 50 Hz
. 2. Napigcie znamionowe [V] silnika; 4. Prad znamionowy silnika,
Dane silnika 3. Cze;stotIiW(?s'c' znamionowa [Hz] 2godnie 2 uzywanym 1,0A..Maks 1,0 1.0A 1.0A 1,0A 1.0A
(Wymagane 4 Prqd’ Znamionowy [A] potaczeniem faz silnika (gwiazda/
hasto) 3. Obrét [0/1] ' trojkat); 5.
g f/;z;gc::zc;vgziokb:gg/c;obr/mm] Kierunek obrotu (0/1); 6. 0/1 0 0 0 0 0
Znamionowe obroty silnika (czytaj na
etykiecie silnika); 7. 900.. 3600 obr./min 2940 obr./min 2940 obr./min 2940 obr./min 2940 obr./min 2940 obr./min
Wspétczynnik mocy silnika (przeczytaj
etykiete silnika). 060..0,93 0.85 0.85 0.85 0.85 0.85
Ograniczenie maksymalnego ciénienia 0,50 .. 50 16 baréw 5 baréw 16 baréw 16 baréw 16 baréw
Maksymalne cisnienie _ baréw
Dane pompy Gdy Check=0ON, przy nastepnym
(Wymagane [BAR] . ) STARTZie rozpocznij sprawdzanie,
hasto) Samoregulacja Sprawdz aby zapisa¢ wszystkie krzywe elektryczne
[WE./WYL.] i hydrauliczne pompy silnikowe;j. W /WYL NA NA NA NA NA
Po pomys$inym sprawdzeniu
przeczytaj komunikat ,WYKONANO".
1 MIN: minimalna warto$¢ ciénienia 2,0..8 mA 4 mA 4mA 4mA 4 mA 4mA
wyjsciowego;
TMIN [MA; V] 2 MAX: maksymalna wartos¢ 10..22 mA 20 mA 20 mA 20 mA 20 mA 20 mA
wyjsciowa 3 RANGE: zakres pomiaru
2 MAKS [mA; V] y przetwornika ciénienia; P 0,2.. 50,0 baréw 16 baréw 16 baréw 16 barow 16 baréw 16 barow
3 Zakres [BAR] 4 Liczba przetwornikéw w
Transduktor 4 N. przetwornika z e
regulacji réznicy cisnien (podtacz
(Wymagane DP 5 do AN1 pojedynczy przetwornik 1-2 2 2 2 2 2
hasto) Zakres przeptywu [m3/h] ciénienia z wyjsciem dP=p2-P1
6 PT100 Temperatura * 4-20mA)
Ohm_0°C; « 5 Zakres przeptywu przetwornika; 1..999,9 m3/ 80 m3/h 80 m3/h 80 m3/h 80 m3/h 80 m3/h
Oom 'I_OOOC' 6 Przetwornik temperatury
- PT100 6,1
Wartosc¢ Q przy 0°C 6,2 90..110 0°C: 100 Q 0°C: 100 Q 0°C: 100 Q 0°C:100 Q 0°C: 100 Q
Wartos¢ Q przy 100°C 128,5..148,5 100°C: 138,5Q 100°C:138,5Q 100°C:138,5Q 100°C: 138,5Q 100°C:138,5Q
Zaawansowane funkcje Dostep do Z?awansowane Wejécie do menu funkcji zaawansowanych,
Menu funkql w celu zapoznania sie z
(Wymagane hasto) ustawieniami zaawansowanymi (patrz tabela 8)
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Domysiny Domysiny b g b " b »
A . omysin omysin omysin
Menu gfowne Podmenu Opis Zakres Absolutny Mechanizm réznicowy ysiny ysiny ysiny
Przeptyw e
Cisnienie Cisnienie Py Temperatura Predkos¢
Zapisywanie danych Zapisywanie zmodyfikowanych danych Iub TAK: zapisz zmodyfikuj
/Resetowanie Zresetuj dane fabryczne NIE: wré¢ do poprzednich danych

DOMYSLNE DANE FABRYCZNE:

(w 5 najczesciej uzywanych
1. Cisnienie bezwzgledne

trybach)
sterowanie: reset danych
fabrycznych dla pomp

ods$rodkowych; 2. Sterowanie
réznica cisnien:
resetowanie danych

fabrycznych dla pomp
obiegowych; 3. Zakres

przeptywu: zakres

kontroli przeptywu
cieczy (w zakresie

ci$nienia 0-Prif); 4.

Temperatura: kontrola

temperatury ptynu (w zakresig ci$nienia 0-Prif).
5. Predkos¢: sterowanie ze

statg predkoscig

Patka. 7: Menu gtéwne
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6.3.4 Opisy menu funkcji zaawansowanych:

Zaawansowane Podmenu

Domysiny Domysiny Domysin Domysin Domysin
funkcje Zaawansowane Opis Zakres Absolutny Mechanizm rnicony ysiny ysiny ysiny
menu funkgje Ciénienie Ciénienie Przepyw  ITemperatura Predkos¢
1. Maksymalna predkos¢ silnika Predkosc 100% 100% 100% 100% 100%
minimalna
2. Minimalna predko$c¢ silnika +1..110% 5.. Predkos¢ maksyhafhd 20 20% 40% 20% 20%
1%
3. Przyspieszenie silnika 1,0..999s 3s 10s 3s 10s 10s
4. Zwolnienie silnika 1,0..99,9s 3s 10s 3s 10s 10s
1. Maksymalna predkos$¢ [%]
2. Minimalna predko$¢ [%] 5. Maksymalny prad silnika [w poréwnaniu do 12n] 80..110% 105% 105% 105% 105% 105%
3. Przyspieszenie [s]
Ograniczenia silnika 4. Op62nienie [s] 6. Prad magnesowania (w celu zwiekszenia momentu
9 -Op rozruchowego silnika) 80 .. 120% 100% 100% 100% 100% 100%
5. Maks. aktualny [%]
6. Namagnesowanie [%] 7. Maksymalna energia hamowania pochtonieta przez
7. Hamowanie Joule'a [J] rezystory podtaczone na BR+ i BR-. 100-9900 ) 1000 dzuli 1000 dzuli 1000 dzuli 1000 dzuli 1000 dzuli
8. Prad uptywowy [A] Uwaga: wartos¢ 1000) mozna zwiekszy¢ jedynie podtaczajac
zewnetrzne rezystory (100..120 Ohm) zamiast
standardowych.
8. Maksymalny prad uptywowy [A]
Wartosci % w stosunku do wartoséci nominalnych
1..9,9A 5A 5A 5A 5A 5A
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Zaawansowane Podmenu Domyslny Domyélny i ) i
funkcje Zaawansowane OpIS Zakres Ab50|utny Mechanizm réznicowy Domyslny Ter?]on;):fsalzﬁ e Domyslny
menu funkcje 1. Ciénienie Ciénienie Praeptyw P Predkose
I ryb: 1. Ustawic tryb sterowania: 1.1
1.1 Cisnienie P Sterowanie ci$nieniem tfoczenia pojedynczej pompy (sterowanie
standardowe: Zwieksz P -> Zmniejsz predkos¢)
1.2 Dziatanie grupy Master-Slave do kontroli ci$nienia absolutnego
1.2 P-Master Slave RS poprzez magistrale szeregowa RS485 1.3
Dziatanie grupy Master-Slave do kontroli ci$nienia absolutnego
drogga radiowg (Blue-Connect)
1.3 P-Master Slave BC 1.4 Sterowanie ci$nieniem wstecznym pojedynczej pompy (standard
kontrola: Zwieksz f -> Zmniejsz P)
1.5 Regulacja réznicy cisnien dla pojedynczej pompy: dP=P2 (wylot) - P1
1.4 RP - Ci$nienie wsteczne (wlot); 1.6 Dziatanie
grupy Master-Slave z mechanizmem réznicowym
kontrola ci$nienia poprzez magistrale szeregowg
1.5 D - Réznica cisnien RS485 1.7 grupa Master-Slave dziatajaca z regulacja réznicy ci$nien
droga radiowg (Blue-Connect)
1.8 Sterowanie przeptywem w zakresie
1.6 D-Master Slave RS pojedynczej pompy 1.9 Sterowanie temperatura pojedynczej
pompy (zwieksz
f->zwieksz T); 1.10 Odwrotna regulacja temperatury bezwzglednej (zwiekszenje f -
1.7 D-Master Slave BC >Zmniejsz T)
1.11 Sterowanie predkosciag pompy: bezposrednia regulacja predkosci w
przypadku braku czujnika ci$nienia; wytacznik bezpieczeristwa
1,8 Q-Przeptyw zapewniajacy minimalny przeptyw i suche warunki pracy, tylko przy
Typ kontroli 1,9 T-Temperatura recznym ponownym uruchomieniu.
1.10 RT - Temp. odwrotna 2. Liczba pomp: Liczba pomp (dla grupy 2.8 2 2 2 2 2
tryb pracy 1.2, 1.3, 1.6, 1.7, 1.9, 1.10, 1.12, 1.13)
1.11 Predko$¢ v 0 (gtéwny) 0 0 0 0 0
3. Kod (tryb 1.3, 1.4 inaczej 1.6, 1.7)
1..N.pompa-1(podrzedne)
4. Polecenia wejsciowe Start/Stop Klawiatura Klawiatura Klawiatura Klawiatura Klawiatura
2. Numer pompy (2..8) Wejscie z
5. Sygnat wejsciowy wartosci odniesienia (cisnienie, przeptyw, Kepad /z
temperatura, predkosc) kontaktu zdalnego Klawiatura Klawiatura Klawiatura Klawiatura Klawiatura
3. Kod (0..7) 6. Temperatura nagrzewania przy wytgczonym silniku. Funkcje mozna Wejscie 0-10 V AN2
wytgczy¢ ustawiajgc odpowiednig opcje
4. Wejscie Start/Stop parametr na 0 Wejécie 4-20mAAN20... | 25°C 25°C 25°C 25°C 25°C
50°C
5. Sygnat wejsciowy odniesienia Minimalna
temperatura
utrzymywana przez
6. Temperatura podgrzewania w falownik przy
trybie gotowosci zatrzymanym silniku.
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1. Moc zatrzymania dla przeptywu minimalnego (Warto$¢% odnoszaca 10..127% 103% 103% 103% 103% 103%
sie do wartosci zmierzonej podczas wstepnej kontroli
przeprowadzonej przy zamknietej dostawie).

2. Sita zatrzymania przy pracy na sucho (Warto$¢ w % odnoszaca sie do 0..100% 80% 80% 80% 80% 80%
wartosci zmierzonej podczas przeprowadzonej kontroli wstepnej
z zamknietg dostawa).

3. Gdy wspétczynnik mocy osiagnie te warto$¢, pompa zatrzyma sie 0,00..0,90 0.5 05 05 0.2 0.2

w celu zabezpieczenia przed pracg na sucho 4.
1. Sita zatrzymania dla P P praca

Histereza sterowania ciénieniem 5. 0,01 .. Nastawa/2 bar 0,3 bara 0,03 bara 0,3 bara 0,3 bara 0,3 bara
rzeptywu minimalnego [%
P ply ) 90 %] Zabezpieczenie ograniczenia maksymalnego ciénienia [% w stosunku do Pmpx50%...150% 110% 110% 110% 110% 110%
2. Sita zatrzymania przy pracy na Bar]
sucho [%] pU— )
3. Limit PF pod h 6. Czas opdznienia zatrzymania pracy na 10..300s 40s 40s 40s 40s 40s
. Limi odczas pracy na sucho I I ) ) ) .
) pociczas pracy sucho 7. Czas opdznienia pracy na sucho; po 5 prébach konieczne 0,3..99,9 min 15 min 15 min 15 min 15 min 15 min
4. Histereza ci$nienia [bar] K X o
5. Limit mak | iénienia bar] bedzie reczne zresetowanie przyciskiem stop.
. Limit maksymalnego cisnienia [bar’
Y 9 8. Czas napetniania rury przy minimalnej predkosci, gdy 0..999s Os 0s 0s 0s 0s

6. Op6znienie zatrzymania pracy na sucho [s] . . T . .
cisnienie zmierzone podczas uruchamiania silnika jest nizsze niz

7. Czas ponownego rozpoczecia pracy na L, . Lo I
wartosc graniczna cisnienia nape!nlanla

s on ’su‘chcr [min] - “ 9. Podczas napetniania rur zmniejsz predkos¢ silnika. 0,05..Pmaxbar4.. 1 takt 1 takt 1 takt 1 takt 1 takt
N oznienie napetniania rury (s,

P Lo p . y. . 10. Czas op6znienia zatrzymania zabezpieczenia minimalnego przeptywu (tylko 120s 155 155 15s 15s 15s
9. Limit ci$nienia napetniania [bar]

w przypadku kontroli ci$nienia bezwzglednego)

10. Minimalne opéznienie zatrzymania przeptywu L o . 0..120 0 0 0 0 0
s 11. Czas opéznienia ponownego uruchomienia silnika po zatrzymaniu - s
S

11, Minimalne apésnienie ponownego przeptywu minimalnego. (tylko dla kontroli ci$nienia bezwzglednego)

Kontrola 12. Czas op6znienia ponownego uruchomienia silnika po wytaczeniu 5..120s2. 10s 10s 10s 10s 10s
homieni ywu i n . . . .
Parametr uruchomienia przepi 5 ochronnym 13. Czas naprzemiennego priorytetu rozruchu dwéch lub wiecejf 999 min 60 min 60 min 60 min 60 min 60 min
12. Op6znienie ponownego uruchomienia alarmu [s] K .
13. Czas przemienny [min] pompy w funkcjonowaniu grupowym.
14' Zabezpi R kni h 14. Zabezpieczenie silnika przed przerwaniem rury ttocznej 15. WE./WYE. WYL, WYt WYt WYL, WYt
. Zabezpieczenie nietych rur
Ol\?/OFF pekniety Minimalna warto$¢ predkosci obrotowej w przypadku interwencji 50..110% 96% 96% 96% 96% 96%
[ 1 zabezpieczenia
15. Minimalna predkos$¢ prz
Kniet PhQ hrE%z ] peknietej rury 16. Maksymalna warto$¢ ci$nienia w przypadku 20..110% 90% 90% 90% 90% 90%
peknietych rurac nom -
e zadziatania
16. Maksymalne cignienie przy 1..999's 300s 300s 300s 300s 300s

zabezpieczenia peknigtej rury 17. Czas op6znienia zatrzymania
peknietych rurach [%Pset] P peknigtej rury P o

17. Opdznienie interwencji w
przypadku peknietych rur

18. Przeptyw minimalny [m3/h]

19. Maksymalny przeptyw [m3/h]

pompy w
przypadku zabezpieczenia peknigtej rury 18. Minimalna warto$¢ natezenia przeptyyvp prsiizesktorysarm 38| 1 m3/h 1 m3/h 1 m3/h 1m3/h 1m3/h
h

wycieczka

19. Maksymalna wartos¢ natezenia przeptywu, powyzej ktérej falownik

zatrzymuje silnik 0,1... Zakres Q 80,0 m3/h 80,0 m3/h 80,0 m3/h 80,0 m3/h 80,0 m3/h

20. Zabezpieczenie limitu
temperatury [°C] . ' tradniei -40...99,9°C z - ) °

21. Przesuniecie czujnika réznicowego 20. Maksymalna warto$¢ wytgczenia w przypadku bezposredniej -e 9y 99,9°C

regulacji temperatury i minimalna wartos$¢ wytgczenia w Bezposrednio: 99,9°C

przypadku odwrotnej regulacji temperatury. Odwracac: -

40°C
21. Przesuniecie odczytu w trybie réznicy cisnien -0,20...0,20 Bar - 0,00 Bara ° ) 0,00 Bara
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Zaawansowane Podmenu DomysIny Domysiny | i
‘ . Domysiny Domysiny Domysiny
funkcje Zaawansowane Opis Zakres Absolutny Mechanizm réznicowy
. s Przeplyw ¢
menu funkeje Ciénienie Ci¢nienie [Temperatura Predkos¢
1. Kproporzionale: mnozy btad ci$nienia 2. Kintegrale: 1..100 25 25 25 25 25
mnozy catke btedu ci$nienia 3. Rampa wzrostu/spadku
1. Kproporcjonalne ci$nienia 0..100 25 25 25 25 25
2. Kintegral [bar/s]
Czynniki PID 3. Ramoa ciénienia 4 4. Rampa przeptywu w gére/w dét, kontrolowana [m3/h/s] 0,05... 1,27 bar/s P. absolutne: Bezwzgledne Bezwzgledne Bezwzgledne Bezwzgledne
. P . 5. Rampa wzrostu/spadku temperatury, kontrolowana [°C/h] 0,40 bar/s 3 P: 0,40 bar/ P: 0,40 bar/ P: 0,40 bar/ P: 0,40 bar/
Rampa przeptywu 0,1...99,9 m3/h/s s3m3/h/s s3m3/h/s s3m3/h/s s3m3/h/s
5. Rampa temperatury m3/h/s
1°C/godz 1°C/godz 1°C/godz 1°C/godz 1°C/godz
0,1..10°C/h
Dzien [dd]
Miesigc [MM] Regulacja daty (dd-MM-rr) i czasu (gg:mm:ss).
Rok [rr] Wazne, aby ustawi¢ w nastepujgcych warunkach:
Przesuniecie daty Godzina [gg] Pojedyncza pompa z timerem;
Minuta [mm] Grupa pomp w trybie Master-Slave (czas przemiennosci).
Drugi [ss]
Timer: We./WYt Timer=ON (wtaczony) mozna ustawi¢ do nr 7 codziennych We./WYE
Timer P1 (poczatek 1) start/stop: gg:mm /
A1 (przystanek 1) gg:mm z mozliwoscig
wyboru odniesienia sterujgcego: Ref:1...
rogramowanie staft/sto ir.:
(prog B 0hczatek 7) api: ,
oczucie racji czone
A7 (przystanek 7) P 1wy
1. Komunikacja M8 2. W +KLAWISZ/WE./WY] NA
RS485 / Szybkos¢ 1.Tryblk?mun|kaq| Modlbus 2. Predkos¢ o 19000 1
Modbus transmisji 3. Kod Modbus transmisji 3. Kod falownika
Modbus 4800..19200
1..255
Historia alarmaow Nr alarmu Zapisylwanie alarméw w porzadku chronologicznym wedtug typu (patrz tabela
Typ alarmoéw 9)
Patka. 8: Menu funkcji zaawansowanych
ELEKTROIL
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6.4 Alarmy
Alarm )
Numer 1 Typ alarmu Opis
Obecny szczyt Aktualna warto$¢ szczytowa na optoizolatorze (wykrywanie programowe).

Automatyczne ponowne uruchomienie; koricowe zatrzymanie po 10 kolejnych

2 Przepiecie wystgpieniach Zwykle spowodowane przepigciem zasilania, interwencja typu I2 t wytaczenie
silnika, gdy prad przekroczy In o 5%.
Przyktad: przy 3A + 105% Silnik zatrzymuje sie na okoto 10min. Automatyczne ponowne
uruchomienie; koricowe zatrzymanie po 10 kolejnych wystgpieniach

3 Temperatura falownika Zabezpieczenie przed przegrzaniem IGBT (80°C)
Automatyczne ponowne uruchomienie; zatrzymanie koricowe po 10 kolejnych

4 Przegrzanie silnika wystgpieniach Zabezpieczenie termiczne silnika zwigzane z ustawieniem pradu znamionowego.
Automatyczne ponowne uruchomienie; zatrzymanie koricowe po 10

5 Btad enkodera kolejnych

6 Wigcz WYk wystapieniach Nieaktywne Otwarty styk pomigdzy EN i 0 V zatrzymuije silnik; ponowne
uruchomienie silnika, gdy styk ponownie sie

7 Wirnik zatrzymat sie zamknie. Nieaktywny

8 Odwrécone przewody WEJSCIE-WY)SCIE Alarm 8: mozliwe uszkodzenie modutu mocy na skutek zamiany przewodoéw taczacych wejscie-
wyjscie. Skontaktuj sie z serwisem.

9 Pod napieciem Napiecie wejsciowe ponizej minimalnego limitu roboczego.
Automatyczne ponowne uruchomienie; koricowe zatrzymanie po 10 kolejnych

10 Btad komunikadji zdarzeniach Btad podczas komunikacji RS485 lub radiowej pomiedzy dwoma lub wiecej
falownikami pracujgcymi w grupie. Automatyczne ponowne uruchomienie.

" Nadmierny prad IGBT Przetezenie mierzone na podstawie chwilowej wartosci pradu zastepczego w tréjfazowym
uktadzie symetrycznym i zréwnowazonym.
Automatyczne ponowne uruchomienie; koficowe zatrzymanie po 10 kolejnych

12 Nadmierna temperatura mikroprocesora zdarzeniach Temperatura mikroprocesora przekracza warto$¢ graniczng, woéwczas system musi sie
zatrzymac do czasu, az temperatura powrdci do niskiego poziomu.
Automatyczne ponowne uruchomienie; koricowe zatrzymanie po 10

13 Faza przetezenia U kolejnych zdarzeniach Przetezenie mierzone na wartosci chwilowej aktualnej fazy U. Automatyczny
restart; ostatni przystanek po 10 kolejnych wydarzeniach.

14 Faza przetezenia V Przetezenie mierzone na chwilowej wartosci pradu fazy V. Automatyczny restart; ostatni
przystanek po 10 kolejnych wydarzeniach.

15 Faza przetezenia W Przetezenie mierzone na chwilowej wartosci pradu fazy W. Automatyczny restart; ostatni
przystanek po 10 kolejnych wydarzeniach.

16 Szczyt pragdu hamowania Wysoka wartos¢ szczytowa pradu wyjsciowego rezystoréw hamowania; Automatyczne
ponowne uruchomienie; przystanek koricowy po 10

17 Btad biezacego odczytu U kolejnych zdarzeniach Problem z biezgcym odczytem na fazie U; zatrzymac silnik, aby
zapobiec mozliwym uszkodzeniom spowodowanym przez wadliwg kontrole pradu.
Automatyczne ponowne uruchomienie; przystanek koricowy po 10 kolejnych

18 Btad biezgcego odczytu V zdarzeniach Problem z odczytem pradu na fazie V; zatrzymac silnik, aby zapobiec
mozliwym uszkodzeniom spowodowanym przez wadliwg kontrole pradu.
Automatyczne ponowne uruchomienie; przystanek koricowy po 10 kolejnych

19 Btad biezacego odczytu W zdarzeniach Problem z odczytem pradu na fazie W; zatrzymac silnik, aby zapobiec
mozliwym uszkodzeniom spowodowanym przez wadliwg kontrole pradu.
Automatyczne ponowne uruchomienie; zatrzymanie koricowe po 10

20 Niezréwnowazony prad kolejnych zdarzeniach Niezréwnowazone prady w trzech fazach (warto$¢ graniczna ustawiana
w menu ograniczen silnika). Automatyczne ponowne uruchomienie; koricowe zatrzymanie
po 10

21 Faza szczytowa pradu U kolejnych zdarzeniach Wysoka wartos$¢ impulsu pradu w fazie U (ochrona sprzetowa
sterownika optycznego). Automatyczne ponowne uruchomienie; koricowe zatrzymanie po

22 Faza szczytowa pradu V 10 kolejnych zdarzeniach Wysoka warto$¢ impulsu pradu w fazie V (ochrona sprzetowa
sterownika optycznego). Automatyczne ponowne uruchomienie; koricowe zatrzymanie po

23 Faza szczytowa pragdu W 10 kolejnych zdarzeniach Wysoka wartos$¢ impulsu pradu w fazie W (ochrona sprzetowa
sterownika optycznego). Automatyczne ponowne uruchomienie; koricowe zatrzymanie po

24 Prad uptywowy 10 kolejnych zdarzeniach Wysoka warto$¢ pradu uptywowego mierzona jako suma
wektoréw trzech pradéw chwilowych (warto$¢ wykrywalna, jesli jest wigksza niz 1 A).
Zabezpieczenie to nie zastgpuje automatycznego wytacznika réznicowego systemu.
Menu ustawien wartosci- >ograniczenia silnika->Prad uptywowy
Koncowe zatrzymanie po 10 kolejnych zdarzeniach.

25 Aktualny szczyt wentylatora 2 Nieaktywny

26 Aktualny szczyt wentylatora 1 Nieaktywny

27 Nadpradowy wentylator Nieaktywny

28 AN2 poza zasiegiem Btad odczytu na wejsciu analogowym 2 - poza zakresem. Automatyczne ponowne uruchomienie.

29 Praca na sucho Brak przeptywu na ssaniu lub obecno$¢ powietrza;
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Automatyczne ponowne uruchomienie; zatrzymanie koricowe po 5 kolejnych wystgpieniach

30 Czujnik cisnienia Problem z wyjéciem przetwornika ci$nienia - sygnat poza limitami.
Automatyczne ponowne uruchomienie; koncowe zatrzymanie po 10 kolejnych wystgpieniach

31 Pekniete rury Zatrzymanie silnika, ze wzgledu na mozliwe uszkodzenia rur w zakresie wielkosci dostawy pompy (aby
wigczy¢ zabezpieczenie, nalezy wejs¢ w menu Kontrola ci$nienia).
Reczny restart Problem

32 Czujnik zakresu przeptywu z wyjsciem przetwornika zakresu przeptywu - sygnat poza limitami.
Automatyczne ponowne uruchomienie; koricowy przystanek po 10 kolejnych wystgpieniach.

33 Czujnik temperatury Problem z wyjsciem przetwornika temperatury - sygnat poza limitami.
Automatyczne ponowne uruchomienie; koricowy przystanek po 10 kolejnych wystgpieniach.

34 Nieaktywny

35 Maksymalne ci$nienie Wytaczenie awaryjne dla maksymalnego ciénienia granicznego. Automatyczne ponowne uruchomienie.

36 Ogranicz temperature Wytgczenie dla minimalnej/maksymalnej temperatury granicznej, w trybie regulacji temperatury bezposrednio
lub odwrotnie. Ostateczne zatrzymanie po 10 kolejnych zdarzeniach Wytgczenie

37 Maksymalny przeptyw w przypadku maksymalnego

38 Minimalny przeptyw ograniczenia przeptywu

39 Minimalny przeptyw wody Wytaczenie w przypadku minimalnego przeptywu granicznego Zatrzymanie pompy w celu osiggniecia
minimalnego ograniczenia przeptywu. Jest to normalny stan pracy systemu (brak zapotrzebowania na wode w
dostawie), nawet jesli bandyta znajduje sie na liscie alarméw. Automatyczne ponowne

uruchomienie; bez ograniczen Tabela 9: Lista alarméw

6.5 Funkcjonowanie Grupy

6.5.1 Pompy sterowane falownikami komunikujgcymi sie poprzez RS485, réwniez do regulacji réznicy ci$nien: 1. Podigczenie

wszystkich falownikéw dwubiegunowym kablem sygnatowym dla RS485, z zachowaniem polaryzacji A i B (zacisk J9 Rys.8); 2. Ustaw
falownik MASTER: Funkcje zaawansowane - Funkcjonowanie grupowe - MasterSlaveRS485 (DP); Kod = 0; Liczba pomp ( 2); 3. Na
pozostatych

falownikach SLAVES (maksymalnie 8) ustawic: Funkcje zaawansowane - Funkcjonowanie grupowe - MasterSlaveRS485;

Kod ( 1); Liczba pomp ( 2).

6.5.2 Pompy sterowane falownikami komunikujgcymi sie z systemem Radio Blue-Connect (BC):

1. Ustaw falownik MASTER: Funkcje zaawansowane - Funkcjonowanie grupowe - MasterSlaveRadio (DP); Kod = 0; Liczba pomp (  2);
2.Na

pozostatych falownikach SLAVES (maksymalnie 8) ustawi¢: Funkcje zaawansowane - Funkcjonowanie grupowe -

MasterSlaveBC; Kod (1) ; Liczba pomp ( 2).

3. W menu BC-Communication Radio mozna ustawi¢ czestotliwosc¢ i kod transmisji radiowej z innym falownikiem w grupie. Po
zmianie tych parametréw nalezy wytgczy¢ i ponownie wigczyc zasilanie falownika w celu ich zapamietania.

OSTRZEZENIE: Ustawienie grupy Master-Slave nalezy wykona¢ po sprawdzeniu samoregulacji, jak opisano w 6.1. Uzyj jednego czujnika
dla kazdego falownika, aby zagwarantowa¢ redundancje i ciaggto$¢ dziatania grupy w przypadku uszkodzenia jednego z silnikéw/
czujnikéw/inwerteréw; gdy czujnik ma problem, falownik gtéwny odczytuje sygnat wyjsciowy czujnika podtgczonego do innego
falownika podrzednego.

Podczas pracy grupowej w przypadku przerwy w napieciu lub usterki falownika gtéwnego lub magistrali szeregowej
kablem, pozostate Falowniki pracuja w sposéb ciggly w trybie pojedynczym, odczytujac swoje czujniki cisnienia.
Chociaz nie wystepuje nieefektywnos$¢ catego systemu, nalezy naprawi¢ uszkodzony kabel/czujnik/inwerter, aby
zagwarantowac idealng kontrole ci$nienia oraz idealng zmiane pomp i czas jej trwania.

6.6 Wymiana baterii litowej

Bateria litowa 3 V (CR2430) stuzy wytgcznie do przechowywania daty i godziny nawet w przypadku dtugotrwatego braku zasilania
(bateria moze wytrzymac 6-8 lat bez zasilania inwertorowego). Baterie litowg nalezy wymieni¢, gdy uzytkownik zauwazy, ze falownik
nie przechowuje zapisanej daty i czasu przy braku zasilania.

UWAGA: Nawet w przypadku wyczerpania sie lub braku baterii litowej wszystkie ustawienia funkcjonalne falownika pozostajg zapisane w pamieci na czas nieokreslony.
Aby wymieni¢ baterie litowa nalezy: 1. Odgczy¢

kabel zasilajgcy od linii; 2. Otwérz skrzynke

falownika; 3. Przed

dotknieciem jakiejkolwiek czesci ptytek elektronicznych poczekaj, az dioda LED sygnalizujgca natadowanie kondensatoréw zgasnie;
4. Wymien

akumulator znajdujacy sie pod pokrywa falownika.
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7. ROZWIAZANIE NAJCZESCIE] WYSTEPUJACYCH PROBLEMOW PODCZAS INSTALACJI I PRACY

Nr

Mozliwy problem

Mozliwe rozwigzanie

Po nacisnieciu przycisku Start silnik nie

uruchamia sie lub uruchamia sie i
zatrzymuje po kilku sekundach, a

falownik wyswietla alarm przetezenia lub
Aktualny alarm Pick

Sprawdz, czy wejécie/wyjscie falownika jest prawidtowo podtgczone pomiedzy linig a silnikiem, bez inwersji
(Ostrzezenie: inwersja wejscia/wyjscia moze uszkodzi¢ ptytke elektroniczng falownika).

Sprawdz poprawnos¢ podtgczenia pompy (gwiazda/tréjkat): mozliwa pomytka.
Sprawdz, czy wszystkie trzy przewody do silnika sa dobrze podtgczone i czy trzy prady sq zréwnowazone.

Sprawdz, czy moc silnika nie jest zbyt duza w poréwnaniu z rozmiarem falownika.

Sprawdz, czy falownik nie jest w trybie Master-Slave (Funkcje zaawansowane -> Funkcjonowanie grupowe)
ustawionym na Slave, bez podtaczonego i wigczonego falownika Master: w tej sytuacji po odczekaniu 30 s po
nacisnieciu przycisku Start falownik uruchomi sie automatycznie sam.

Po nacisnieciu przycisku Start silnik nie
uruchamia sie lub uruchamia sie i
zatrzymuje natychmiast, a falownik
wyswietla alarm Zbyt niskiego napiecia

Sprawdz, czy wszystkie przewody zasilajgce napiecie wejsciowe na wejsciu falownika sg dobrze podtaczone: jesli
wejscie falownika jest tréjfazowe, ale na ztgczu sa tylko dwie, falownik wigcza sie i moze uruchomic¢ silnik, ale to nie
wystarczy moc do jego zasilania.

Sprawdz, czy przed falownikiem przekrdéj przewodéw linii zasilajgcej jest odpowiedni, aby zapewni¢ ograniczony spadek
napiecia, a nastepnie wystarczajgcg wartos$¢ napiecia na falowniku.

Podczas pracy z maksymalng moca
falownik stale zmniejsza moc

wyjsciowg silnika, a nastepnie zatrzymuje
silnik, a falownik wyswietla komunikat
Over

Alarm temperatury IGBT

/Alarm temperatury falownika

Temperatura ptytki elektronicznej falownika jest zbyt wysoka i falownik musi pozosta¢ wytaczony przez kilka minut, aby
obnizy¢ temperature wewnetrzng przed automatycznym ponownym uruchomieniem.

W przypadku montazu nasciennego nalezy upewnic sie, ze falownik stoi na $cianie, w pozycji pionowej, chroniony przed
bezposrednim dziataniem promieni stonecznych, a przeptyw powietrza jest catkowicie swobodny; w przypadku montazu
na silniku nalezy sprawdzi¢, czy przeptyw powietrza z wentylatora silnika jest odpowiedni, aby ograniczy¢ temperature
aluminium obudowy falownika ponizej 60°C; falownik nie moze pracowa¢ w sposéb ciaggty z maksymalng mocg przy
temperaturze otoczenia wyzszej niz 40°C oraz przy wysokiej temperaturze moze automatycznie zmniejszy¢ moc wyjsciowg
(-10%, -20%, a nastepnie zatrzymac na kilka minut). .

Przetwornik ci$nienia nie mierzy
prawidtowej wartosci ci$nienia (btgd
> 1 bar)

Sprawdz, czy przetwornik ci$nienia jest podtgczony na zasilaniu pompy w prawidtowym miejscu, niezbyt blisko
wirnikéw i przed zaworem, aby zamkng¢ przeptyw.

Przetwornik ci$nienia mierzy zbyt wysokie
ci$nienie podczas pracy silnika, a

nastepnie
Falownik zmniejsza predkos¢

silnika do wartosci minimalnej (niska
czestotliwo$¢)

Sprawdz, czy kabel ci$nieniowy jest oddzielony od kabla silnika, ktéry jest Zrédtem hatasu; szczegélnie gdy kabel
przetwornika ci$nienia jest zbyt dtugi (duza odlegto$¢ pomiedzy falownikiem a silnikiem), bardzo wazne jest uzycie
ekranowanego kabla dwuzytowego, mozliwie jak najdalej od kabla zasilajgcego silnik. Ekran podtgczy¢ do masy
tylko na jednym zacisku, jesli to mozliwe podtaczy¢ go bezposrednio na metalowej Srubie do masy w poblizu silnika.

Falownik nie moze pracowac,
poniewaz pozostaje pod ci$nieniem
Stan alarmowy problemu z
przetwornikiem

Sprawdz czy przewody przetwornika ci$nienia sa prawidtowo podtgczone brazowy na +, biaty na styku S na plytce.

Sprawdz podtgczenie przewodéw na kablu przetwornika ci$nienia.

Uwaga: W przypadku koniecznosci przeciecia kabla przetwornika ci$nienia w celu dodania dtuzszego kabla nalezy
wytaczy¢ falownik co najmniej 1 minute przed przecigciem tego kabla, w przeciwnym razie moze doj$¢ do zwarcia na
wejéciu przetwornika ptytki elektronicznej ( uszkodzenie), jesli wewnetrzne kondensatory nie sg catkowicie roztadowane.

Odlegtos¢ pomiedzy przetwornikiem
ci$nienia a pompg jest duza (dtuga
rura), a ci$nienie stale rosnie i spada

Nalezy zmniejszy¢ predkos¢ sterowania ze sprzezeniem zwrotnym, zmniejszajgc wspoétczynnik proporcjonalny i wspétczynnik
catkujacy (Funkcje zaawansowane -> Czynniki PID). Sprébuj ustawi¢ 8 tych wartosci na potowe i przetestuj system, a
nastepnie, jesli to nie wystarczy, zmniejsz wiecej i sprawdz ponownie, az kontrola ci$nienia pozostanie stabilna.

Falownik zatrzymuije silnik na
Minimalny przeptyw przy wysokim
przeptywie, a nastepnie ponowne

uruchomienie i zatrzymanie w sposéb ciggty

Do prawidtowego dziatania wymagany jest maty zbiornik z membrang wodng natadowany ci$nieniem powietrza 1,5-2
baréw; Sprawdz to.

Przyczyna tego stanu moze by¢ takze nieprawidtowe zapisanie krzywej pompy podczas kontroli automatycznej:
prawdopodobnie doptyw nie zostat catkowicie zamkniety i falownik sprawdzit wyzszg krzywa pompy; powtérzy¢
automatyczne sprawdzenie (Dane pompy -> sprawdz Wt., nastepnie wyjdz do menu i naci$nij START), catkowicie
zamykajac wylot i sprébuj ponownie dziatac.

Sprawdz, czy na pompie znajduje sie zawoér wlotowy zwrotny i czy dziata dobrze, bez strat.

Mozna zmniejszy¢ przeptyw przed zatrzymaniem, zmniejszajgc parametr F1. Mozna zmniejszy¢

przeptyw przed zatrzymaniem, zmniejszajgc parametr Minimalny przeptyw mocy zatrzymania % w danych silnika.

Falownik nie zatrzymuje pompy, gdy
doptyw jest zamkniety.

Prawdopodobnie kontrole przeprowadzono z pompg, ktéra nie byta dobrze zalana: po zalaniu i catkowitym napetnieniu
pompy powtérzy¢ kontrole i sprébowac ponownie. Jesli problem bedzie sie powtarzat, nalezy zwiekszy¢ funkcje Dane
silnika -> Zamkniecie zasilania, testujgc przyrosty co 2%, az pompa wytgczy sie prawidtowo po zamknieciu

zasilania.

To zachowanie jest normalne w trybie sterowania predkoscia bez przetwornika ci$nienia, w trybie sterowania
réznicowego i w trybie temperatury. W trybie kontroli przeptywu wytacza sie dopiero, gdy odczytane natezenie przeptywu
bedzie mniejsze niz parametr 18: minimalne natezenie przeptywu.

10

Uktad hydrauliczny posiada duzy zbiornik
(>40 1) i po sprawdzeniu prawidtowosci

przy zamknietym zasilaniu, przy duzym
przeptywie pompa zatrzymuje si¢ dla
przeptywu minimalnego, a nastepnie ponown

Prawdopodobnie podczas automatycznej kontroli nastapit doptyw wody do zapetnienia duzego zbiornika, dlatego krzywa
pompy zapisana przez falownik nie jest krzywa poprawnga (przy zerowym przeptywie i maksymalnym ci$nieniu).

Utrzymuj zbiornik napetniony wodg (ci$nienie w poblizu warto$ci maksymalnej); zresetuj falownik (STOP i - przez 5 sekund),

e nastepnie powtdérz automatyczng kontrole (Dane pompy -> sprawdz Wt., nastepnie wyjdz do
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zaczynaj i zatrzymu;j sig

ponownie, w sposéb ciagly

menu i naci$nij START). Po zakoriczeniu kontroli sprébuj ponownie, sprawdzajgc warunek zatrzymania minimalnego
przeptywu silnika, ktéry musi wystepowac przy matym przeptywie.

11

Falownik zatrzymuje silnik na
Stan pracy na sucho

Czasem przyczyng problemu jest ten sam defekt w zapisie krzywej pompy podczas kontroli opisanej w poprzednim
punkcie (mozliwe rozwigzanie jak wyzej). W innych przypadkach na ssaniu moze wystapi¢ zmieszanie sie powietrza z woda
(kawitacja pompy) i nalezy sprawdzi¢ potaczenia na rurach ssawnych.

Aby zmniejszy¢ czutos¢ zabezpieczenia przed pracg na sucho, mozna zmniejszy¢ parametr Dane silnika -> Moc suchobiegu,
ustawiony domysInie na 80%. Sprébuj zmniejszy¢ go o 10% punktéw na raz, az do osiggniecia akceptowalnych warunkéw

pracy.

12

Pompa nie zatrzymuje sie z powodu
pracy na sucho, gdy przewdd ssawny
i pompa sg puste

W normalnych warunkach pracy, przy petnym kanale, powtérzy¢ kontrole, gdy doptyw jest catkowicie zamkniety (Dane

pompy -> Sprawdz: Wk., wyjdZ z menu i nacisnij Start). Jezeli problem wystapi ponownie, zwieksz parametr Dane silnika

-> Moc suchego zatrzymania, ustawiony domysInie na 80%, prébujac od czasu do czasu ponownie zwiekszy¢ warto$¢ o 10%.
Jedli przy tym parametrze ustawionym na ponad 100% problem nadal wystepuje, prawdopodobnie wystepuja defekty uszczelek
lub wirnikéw pompy, ktére powodujg wysokg absorpcje nawet przy braku wody.

13

Grupa dwdch lub wiecej falownikéw nie
moze komunikowac sie miedzy sobg

w trybie Master-Slave

Dla potgczenia radiowego Blue Connect Connect Ustaw na falowniku MASTER: Menu funkcji zaawansowanych -

Typ sterowania - Tryb: MasterSlaveBC; Liczba pomp ( 2); Kod = 0; Ustaw pozostate falowniki SLAVES (maksymalnie 8);
Menu funkcji zaawansowanych - Praca grupowa - MasterSlaveBC; Kod ( 1); Liczba pomp ( 2).

W przypadku typu RS sprawdz poprawnos$¢ potgczenia RS485 za pomoca kabla dwuzytowego (A do Ai B do B).

Sprawdz komunikacje ustawiona na Master-Slave w Advanced Functions -> Group Functioning (kod 0 dla falownika Master,
kod 1, 2 itd. dla wszystkich pozostatych falownikéw Slave)

Inne problemy z komunikacjg moga wystapi¢ w przypadku: odtgczenia kabla antenowego pomiedzy ptyta a pokrywa;
maksymalna odlegtos¢ ponad 30 metréw w otwartym terenie; zaktécenia radiowe (na tej samej czestotliwosci w poblizu 870
MHz); obecno$¢ w tym samym budynku podobnego falownika, ktéry pracuje na tej samej czestotliwosci nawet jesli nie jest
potgczony w grupe (w tym przypadku sugerujemy oddzielenie czestotliwosci o co najmniej 5 MHz).

14

Falownik przewodzi na linii zasilania
napieciem wejsciowym
zaktécenia elektromagnetyczne,

ktére zaktdcajg prace innych urzadzen elektrd

Sprawdz potaczenia kabla uziemiajgcego (system uziemienia musi by¢ typu promieniowego, z rezystancjg mniejszg niz 10
omow).
Wszystkie falowniki posiadajg wewnetrzny stopien filtrowania wejsciowego EMC, ale dostepny jest réwniez

nig?ﬁ{?&howy filtr wejsciowy EMC (rézne typy, prosimy o kontakt z serwisem) w celu wiekszego ttumienia szuméw.

15

Z dtugim kablem pomiedzy
Falownik i silnik Czasami falownik
zatrzymuje silnik

Wybierz Biezgcy alarm

Silnik moze mie¢ wysoka warto$¢ napiecia rozruchowego spowodowang wysokg czestotliwoscia PWM w potaczeniu z
duzg pojemnoscig do masy dtugiego kabla: sugerujemy uzycie dodatkowego filtra wyjsciowego falownika w przypadku
kabla dtuzszego niz 40 metréw, podtgczajac go bezposrednio do wyjscia falownika . Dostepne filtry wyjsciowe typu T20A
dla maks. 20 Amperéw. wyjscie tréjfazowe.

16

Wytgcznik réznicowy na linii czasami
wytgcza falownik

Sprawdz rezystancje systemu uziemiajgcego (musi by¢ mniejsza niz 10 omoéw).
Nalezy uzywa¢ wytacznie wytgcznika réznicowego typu A (specyficznego dla falownikéw).

17

Obwéd magnetotermiczny
Wytacznik liniowy wytgcza falownik, gdy

pompa pracuje z maksymalng mocg

Wszystkie falowniki mogg mie¢ wysokg warto$¢ impulsu sinusoidalnego, spowodowang harmonicznymi (5,7, 11 itd.) i w
zaleznosci od rezystancji linii, ale ten stan nie zwieksza wartosci pochtaniania energii w zaleznosci od obszaru pod ta obecna
krzywa. Wystarczy uzy¢ wytacznika magneto-termicznego o wyzszej wartosci pradu niz wartos¢, ktérej mozna uzy¢ w przypadku
bezposredniego sterowania pompg (patrz tabela zabezpieczenia magneto-termicznego sugerowana w podreczniku).

8. GWARANCJA

Tabela 10: mozliwe rozwigzania problemu

Ponizej obecnego najnizszego poziomu europejskiego: gwarancja 2 lata liczona od dnia dostarczenia z naruszeniem dalszych przepiséw
prawa lub umowy.
Aby serwis byt objety gwarancjg nalezy przedtozy¢ firmie dostarczajgcej wypetniony certyfikat gwarancyjny.

Gwarancja jest wykluczona lub przerwana z wyprzedzeniem, jedli szkody wynikajg z: wptywéw zewnetrznych, nieprofesjonalnego

montazu, nieprzestrzegania instrukcji, ingerencji w nieautoryzowanych miejscach, uzycia nieoryginalnych czesci zamiennych i normalnego
zuzycia.
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9. DICHIARAZIONE DI CONFORMITA' / DEKLARACJA ZGODNOSCI

La ditta Electroil srl z siedzibg w Reggio Emilia - Italia
dichiara, pod petng odpowiedzialnoscia, za inwerterem gamma ITTP11W-RS-BC, ITTPD11W-RS-BC, ITTP15W-RS-BC, ITTPD15W-
RS-BC, ITTP22W -RS-BC, ITTPD22W-RS-BC, ITTP30W-RS-BC, ITTPD30W-RS-BC
€ costruita in compliance con la seguente normativa internazionale (ultima edizione): Firma
Electroil srl z siedzibg w Reggio Emilia - Wtochy oswiadcza,
na swojg wytaczng odpowiedzialno$¢, ze jej asortyment falownikéw ITTP11W-RS-BC, ITTPD11W-RS-BC, ITTP15W- RS-BC, ITTPD15W-RS-BC, ITTP22W-
RS-BC, ITTPD22W-RS-BC, ITTP30W-RS-BC, ITTPD30W-RS-BC jest skonstruowany zgodnie z nastepujgcymi przepisami miedzynarodowymi (najnowsze
wydanie)

EN60034-1. Macchine elettriche rotanti: caratteristiche nominali e di funzionamento / Obrotowe maszyny elektryczne: charakterystyka
nominalna i robocza

EN60034-5. Macchine rotanti: definicja gradi di protezione / Maszz_ng w_irL)J)'atce: definicéa stogni ochrony
« EN 60034-6. Macchine rotanti: sistemi di raffreddamento 7 Maszyny wirtjqce: systemy chtodzeni

EN60034-7. Macchine elettriche rotanti - Cze$¢ 7: Klasyfikacja typdw konstrukcji i rodzaju instalacji oraz potozenia skrzynki zaciskowe;j

EN60034-8. Marcatura dei terminali e senso di rotazione per macchine elettriche rotanti / Oznaczenia zaciskdw i kierunek obrotu obrotowych maszyn

elektrycznych

EN60034-30. Macchine elettriche rotanti: classi di efficienza per motori a induzione trifase ad una velocita. / Wirujgce maszyny elektryczne: klasy wydajnosci

jednobiegowe, tréjfazowe silniki indukcyjne klatkowe.

EN50347. Motori asincroni trifase di uso generale con Dimensioni e potenze normalizzate - Grandezze da 56 a 315 e numeri di flangia da 65 a 740 / Tréjfazowe

silniki asynchroniczne ogdélnego przeznaczenia o standardowych wymiarach i mocach - Numery ram od 56 do 315 i numery kotnierzy od 65 do 740

) EN60335-1. Sicurezza degli apparecchi elettrici d'uso domowy e podobne / Bezpieczenstwo elektrycznych urzgdzen gospodarstwa domowego i podobnych

* EN 60335-2-41. Sicurezza degli apparecchi elettrici d'uso domowy e podobne - Czes¢ 2: Norme particolari per pompe / Bezpieczenstwo elektrycznych urzadzen gospodarstwa
domowego i podobnego - Czes¢ 2 Wymagania szczegétowe dotyczgce pomp

+ EN 55014-2, Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna. Requisiti per gli elettrodomestici, gli utensili elettrici e gli apparecchi podobne. Cze$¢ 2: Odpornos¢ / Elektromagnetyzm
zgodnos¢. Wymagania dotyczace sprzetu gospodarstwa domowego, narzedzi elektrycznych i podobnej aparatury. Czes¢ 2: Immunitet

* EN 61000-3-2, Ograniczenia emisji di corrente armonica (aparatura con corrente di ingresso <= 16A na faze). / Limity emisji harmonicznych pradu
(urzadzenia o pradzie wejsciowym <= 16 A na faze).

« EN 61000-3-3. Ograniczenie fluktuacji napiecia i migotania w systemie zasilania w basie napiecia na urzadzenie z Corrente nominale <=
16A. / Ograniczenie wahan i migotania napiecia w sieciach niskiego napigcia, dla urzadzen o pradzie znamionowym <= 16 A

« EN 61000-3-4. Limiti per le emissioni di armoniche di corrente in apparecchiature con corrente nominale <= 16 A/ Limity emisji harmonicznych pradu dla
sprzet o pradzie znamionowym <= 16 A

« EN 61000-3-12. Limiti per le correnti armoniche iniettate nelle reti di distribuzione pubblica a bassatense dalle apparecchiature con correnti nominali di ingresso

Superiori a 16 A e <= 75 A na fazg / Limity dla pragdéw harmonicznych wytwarzanych przez sprzet podtaczony do publicznych systeméw niskiego napiecia o

znamionowym wejsciu prad wigkszy niz 16 A i <=

75 A na faze EN61000-6-4. Kompatybilnos¢ elettromagnetica (EMC): Cze$¢ 6-4: Norma rodzajowa - Emisja per gli ambienti industriali / Kompatybilnos¢

elektromagnetyczna (EMC): Cze$¢ 6-4: Normy ogélne - Norma emisji dla Srodowisk przemystowych

« EN 50178. Apparecchiature elettroniche da utilizzare negli impianti di potenza. / Sprzet elektroniczny do stosowania w instalacjach elektroenergetycznych

ETSI 301 489-3 Kompatybilnos$¢ elektromagnetyczna dla urzadzen Radio SRD dziata na czestotliwosciach od 9 kHz do 40 GHz / Kompatybilno$¢

elektromagnetyczna dla urzadzen Radio SRD dziatajgce na czestotliwosciach od 9 kHz do 40 GHz

come richiesto dalle Direttive / zgodnie z wymogami dyrektyw

Direttiva Bassa Tensione (LVD) 2014/35/UE / Dyrektywa niskonapieciowa (LVD) 2014/35/UE

Direttiva sulla Compatibilita elettromagnetica (EMC) 2014/30/UE / Dyrektywa kompatybilnosci elektromagnetycznej (EMC) 2014/30/UE

Direttiva sulla progettazione ecocompatibile dei prodotti connessi all'energia CEE 2009/125 / Dyrektywa dotyczgca ekoprojektu dla produktéw zwigzanych z energig EEC 2009/125
Direttiva 2011/65/UE RoHS II sulla restrizione dell'uso di determinate sostanze pericolose nelle apparecchiature elettriche ed elettroniche. / Dyrektywa 2011/65/UE RoHS II
W sprawie ograniczenia stosowania niektérych substancji niebezpiecznych w sprzecie elektrycznym i elektronicznym

Uwaga: la Direttiva Macchine (MD) 2006/42/CE espressamente esclude dal suo campo di applicazione i motori elettrici (art. 1, przecinek 2)
/ Uwaga: Dyrektywa maszynowa (MD) 2006/42/WE wyraznie wytgcza ze swojego zakresu silniki elektryczne (art. 1, ust. 2)

Reggio Emilia, ks. 12.11.2020

Electroil srl - Via L. Lama, 4 ELECTROIL 5.1,

42023 -z Villa Argine - Cadelbosco di Sopra (RE) ' N mLa'Bs'c%'bY_'"“ Asgine

Reggio Emilia (RE) - Wiochy Firma dichiarante: L EAUA 0202 s
www.electroll!

TUTTLI DATI SONO STATI REDATTI E KONTROLA Z LA MASSIMA CURA. NON CI ASSUMIAMO COMUNQUE NESSUNA RESPONSABILITA ZA EVENTUALI ERRORI OD
OMISSIONIL.

ELECTROIL srl PUO A SUO INSINDACABILE GIUDIZIO CAMBIARE W QUALSIASI MOMENTO LE CARATTERISTICHE DEI PRODOTTI VENDUTI.

/ WSZYSTKIE INFORMACJE ZOSTALY ZAPISANE I SPRAWDZONE Z NAJWIEKSZA STARANNOSCIA. NIE PONOSIMY ODPOWIEDZIALNOSCI ZA BLEDY LUB POMINIECIA.

ELECTROIL srl MOZE WY£ACZNIE ZMIENIC W KAZDEJ CHWILI CHARAKTERYSTYKE SPRZEDAWANYCH PRODUKTOW.
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