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GWARANCJA | ZALECENIA

Na produkt udzielana jest gwarancja obowigzujgca przez okres 2 lat od daty jego produk-
cji.

Niniejsza gwarancja nie obejmuje uszkodzen powstatych w razie nieodpowiedniego mon-
tazu lub manipulaciji.

Przed przystgpieniem do montazu nalezy doktadnie zapoznac sie z niniejsza instrukcja.
Po zakonczeniu montazu nie wyrzucacé niniejszej instrukcji, poniewaz moze sie ona przy-
dac¢ przy wprowadzaniu pézniejszych modyfikacji lub wylgczaniu réznego rodzaju alar-
mow.

Instalacje hydrauliczne i elektryczne muszg zosta¢ wykonane przez wykwalifikowane
osoby zgodnie z przepisami bezpieczenstwa oraz normami i ustawodawstwem danego
kraju. Przy wykonywaniu podtgczenia elektrycznego zaleca sie zastosowanie wytgcznika
réznicowego wysokiej czutosci: IAn = 30 mA (klasa A lub AC). Zaleca sie zastosowanie
wytgcznika elektromagnetycznego 20 A (1314), 10A (1305 TT) lub 16A (1309 TT). Aby
unikngé zaktécen elektromagnetycznych, ktére mogtyby w sposéb niepozgdany wptywac
na dziatanie domowych urzgdzen elektrycznych, zaleca sie uzywanie niezaleznej linii
elektrycznej.

OSTRZEZENIE: Przed przystgpieniem do jakichkolwiek czynnosci serwisowych wewnatrz
rzadzenia nalezy je odfgczy¢ od zasilania elektrycznego i dla unikniecia wytadowan elek-
trycznych odczekac po odtgczeniu co najmniej 2 minuty.

Wystepujgce w niniejszej instrukcji symbole ostrzegawcze

Dotyczy wytgcznie typu MA-  Ryzyko porazenia prgdem Ryzyko dla oséb i/lub
STER. elektrycznym. rzeczy




1 - Ekran LCD pokazujgcy cisnienie w trybie roboczym.

2 - Przycisk recznego uruchamiania/zatrzymywania MANUAL START-STOP.

3 - Przycisk menu ENTER lub EXIT.

4 - Przyciski te umozliwiajg zmiane parametréw programowych pokazywanych na ekranie
LCD (1).

5 - ENTER do zapisywania parametrow programowych. Po kazdej pulsacji nastepuje
nowe pole menu konfiguracji (CONFIGURATION MENU). Aby opusci¢ sekwencje kon-
figuracyjna, nalezy nacisna¢ MENU (3) w celu zapisania zmian.

6 - Wskazniki diodowe:

+ Zielony LINE: Pali sie, gdy podigczone jest zasilanie elektryczne.

» Czerwony FAILURE: Pali sie lub miga w zaleznos$ci od rodzaju awarii.

- Zotty PUMP: Gdy pali sie, pompa pracuje. Zapala sie przy zatrzymanej pompie lub
gdy urzadzenie nie jest podtgczone.

+ Zielony AUTOMATIC: Pali sie w trybie automatycznym (AUTOMATIC). Gdy miga w
trybie MASTER&SLAVE, urzadzenie ma w danym cyklu funkcje jedynie pomocnicza.

7 - ON/OFF: Umozliwia zmiane z trybu automatycznego (AUTOMATIC) na reczny (MA-

NUAL) i odwrotnie




SCHEMAT MONTAZU

UWAGI:

A) Akcesoria ©, @ i ® sg zalecane, ale nie sg niezbedne.

B) Minimalna pojemnos¢ zbiornika hydropneumatycznego @ powinna wynosic 5 |.

C) Zainstalowac¢ nalezy przetwornik cisnienia ©® posiadajacy wyjscie 4-20 mA i zakres ci-
$nienia 0-10 bar lub 0-16 bar.
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PODtACZENIE KABLA KOMUNIKACYJNEGO MASTER&SLAVE, PRZETWORNIKA
CISNIENIA | ZEWNETRZNEGO CZUJNIKA POZIOMU

Uzywa¢ kabli ze wzmocniona izolacja.

1. Odkreci¢ pokrywe i poluzowa¢ dtawik znajdujgcy sie z boku plastikowego korpusu.

2. Przetozy¢ kabel przez dtawik.

3. Wyjac ztgcze z jego obudowy.

4. Wykonac¢ podigczenie zgodnie ze schematem 5.

5. Zmieni¢ potozenie ztgczy na obudowie. Przykreci¢ pokrywe i dtawik.

Jesli urzgdzenia sg wyposazone w kabel komunikacyjny, obowigzujg nastepujgce ozna-
czenia kolorystyczne: 1— czarny, 2 — brgzowy, 3 — szary i 4 — z6#ty/niebieski. Podigcza sie
Je wedtug szczegotu A; Dwa Srodkowe przewody (brgzowy i szary) nalezy ze sobg skrzy-
zowac.

Rys. 5 - 1006-1010(MT) i 1106-1112(MM)
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PODLACZENIA 1006-1010 (MT) i 1106-1112 (MM)

Zewnetrzny czujnik poziomu
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PODLACZENIA 1305-1309-1314 (TT)
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PRZED PRZYSTAPIENIEM DO MONTAZU | EKSPLOATACJI DOKLADNIE ZAPOZNAC SIE Z NINIEJSZA IN-
STRUKCJA. PRODUCENT NIE PONOSI ZADNEJ ODPOWIEDZIALNOSCI W PRZYPADKU WYPADKU LUB
SZKODY SPOWODOWANEJ ZANIEDBANIEM LUB NIEPRZESTRZEGANIEM WSKAZOWEK PODANYCH W NI-
NIEJSZEJ INSTRUKCJI LUB TEZ W PRZYPADKU UZYTKOWANIA W WARUNKACH INNYCH NIZ PODANE NA
URZADZENIU.

ZASADA DZIALANIA

Jest montowanym na $cianie urzagdzeniem do automatycznego sterowania pompami jedno- i tréjfazowymi wyposazo-
nym w elektroniczny, zarzgdzany oprogramowaniem system spetniajgcy rygorystyczne wymagania w zakresie skutecz-
nosci i bezpieczenstwa wsrdd najwazniejszych producentéw pomp. Posiada falownik do regulacji predkosci pompy,
ktéry umozliwia utrzymanie statej wartosci cisnienia niezaleznie od zadanego przeptywu.

Ekran LCD systemu pozwala na bardzo fatwg i intuicyjng konfiguracje parametréw. Po ustawieniu parametréw konfigu-
racyjnych urzadzenie zarzgdza uruchomieniem pompy i falownika. Zapewnia state cisnienie i znaczng redukcje kosz-
téw, poniewaz przez caly czas uktad sterowania zasila system odpowiednig i niezbedng mocg wyjsciowg, pozwalajgc
na uzyskanie maksymalnej wydajnosci energetycznej. Aby uzyskac optymalne cisnienie w instalacji nalezy uwzgledni¢
nastepujace kryteria:

Hm: Maks. wysokos$é kolumny wody w m. Zalezy ona od liczby kondygnacji i odpowiada wysokosci pompy
wzgledem ostatniej kondygnacji. Kazde 10 m wysokosci odpowiada mniej wigcej 1 bar (0,98) bar.
Pw: Minimalne cisnienie dostepne na ostatniej kondygnacji (zazwyczaj 1,5 bar).
Pc: Spadek cisnienia. Dla uproszczenia mozna przyjac¢, ze wynosi ono 0,033 bar/m.
Prmin: Minimalne ci$nienie wynikowe. Jest ono suma wczesniejszych cisnien i odpowiada ci$nieniu roboczemu
pompy.
Przykfad dla budynku 5-kondygnacyjnego (15 m) z pompa umieszczona na poziomie 0:
Hm =15 m= 1.5 bar Pw = 1,5 bar Pc=15 x 0,033 bar = 0,5 bar Prmin=1,5+1,5+0,5= 3,5 bar

PRACA W TRYBIE MASTER/SLAVE
Zespot MASTER-SLAVE skitada sie z urzadzenia skonfigurowanego jako nadrzedne (MASTER), ktére jest odpowie-
dzialne za sterowanie zespotem, i urzadzenia skonfigurowanego jako podrzedne (SLAVE), ktérym steruje urzgdzenie
nadrzedne.
Dzieki naprzemiennej sekwencji pracy urzadzenie skonfigurowane jako urzadzenie nadrzedne (MASTER) rozpoczyna
pierwszy cykl jako urzgdzenie gtéwne. Najpierw uruchamia sie jego pompa, ale w nastepnym urzadzenie staje sie urza-
dzeniem podrzednym (SECONDARY). Jego pompa uruchamia sie jako druga, itd. Dlatego tez to, ze urzagdzenie zostaje
skonfigurowane jako nadrzedne (MASTER) i przejmuje kontrole podzespotu, nie oznacza, ze nie dziata na przemian
jako urzadzenie podrzedne (SECONDARY). Kazde urzgdzenie musi by¢é wyposazone w nadajnik.

GLOWNA CHARAKTERYSTYKA

Montowany na $cianie falownik do sterowania pompa.

System sterujgco-zabezpieczajgcy przed przecigzeniami.

System sterujgco-zabezpieczajgcy przed pracg na sucho.

Funkcja ART (ART = Automatic Reset Test, ang. automatyczny test resetu). Jesli urzgdzenie zatrzyma sie z po-
wodu zadziatania systemu zabezpieczajgcego przed przetgzeniem, funkcja ART prébuje z zaprogramowana cze-
stotliwoscig poditgczyé pompe, poniewaz doptyw wody moégt zosta¢ juz w miedzyczasie przywrécony.
Automatyczne przywrocenie systemu po przerwie w zasilaniu elektrycznym. System jest uruchamiany w trybie
automatycznym z zachowaniem parametréw konfiguracyjnych (patrz rozdziat ,KONFIGURACJA”).

Zewnetrzny przetwornik ci$nienia (4..20 mA) na zgdanie.

Mozliwo$¢ skomunikowania z innym urzgdzeniem w ramach uktadu MASTER/SLAVE.
Panel sterowania (RYS.1):
» Ekran LCD do menu alarmoéw ze statym wskazaniem cisnienia.
* Przycisk START/STOP do recznej obstugi kazdej z pomp.
* Przycisk ENTER do zapisywania danych w pamieci.
* Przycisk ON/OFF do zmiany trybu z automatycznego na reczny i na odwrot.
* Przycisk MENU
 Klawiatura umozliwiajgca dostep do menu programowania.
» Wskaznik cyfrowy.
Ztacza umozliwiajgce podtgczenie czujnika minimalnego poziomu wody w zbiorniku zasysajgcym. System ten jest
niezalezny od zabezpieczenia przed praca na sucho. Ma on charakter opcjonalny.
Rejestr kontroli dziatania: informacje na temat roboczogodzin, licznika uruchomien, licznika podtgczen zasilania
elektrycznego.
Rejestr alarmow: informacje na temat rodzaju i liczbie alarmoéw od uruchomienia urzgdzenia.

KLASYFIKACJA I TYP

Zgodnie z EN: 60730-1 i EN:60730-2-6 niniejsze urzgdzenie jest elektronicznym urzadzeniem sterujgcym do zespotow
cisnieniowych z elastycznym kablem do statego montazu typu Y, rodzaj dziatania 1Y (wyj$cie tranzystora). Wartos¢
operacyjna: natezenie przeptywu 2,5 I/min. Stopien zanieczyszczenia 2 (czyste srodowisko). Klasa oprogramowania A.

Napigcie znamionowe impulsu: kat. Il / 2500 V. Temperatura zastosowana do préby cisnienia z kulg: obudowa (75°C) i
ptytka drukowana (125°C). Obwdd sterujgcy do silnika pradu przemiennego z cos fi = 0,6 (jednofazowego) i cos fi =
0,75 (trojfazowego).

Zgodnie z EN61800-3 niniejsze urzadzenie moze by¢ na zadanie urzgdzeniem klasy C2 - C1.



CHARAKTERYSTYKA TECHNICZNA

TYP 1006MT | 1010MT | 1106 MM | 1112 MM 1303TT | 1309TT |  1314TT
Napiecie zasilania ~1x230 Vca £10% ~3x400 Vca £10%
Czestotliwosé 50/60 Hz

Wyijscie ~3 230V ~1 230V ~3x400 Vca

Maks. jednostkowe natezenie pradu 6 A | 10A 6A |  12A 5A | 9A | 14A
Maks. szczytowa warto$¢ pradu 20% 10 sekund

Zakres regulacji ci$nienia 0,5-16 bar lub 0,5-10 bar (typ konfiguracji)

Stopien ochrony P65 | P55 | 1pes | P55 ] P55 | P55 | IP55
Maks. temperatura otoczenia 5-40°C

Wilgotnos$¢ wzgledna Maksymalna wilgotno$¢ wzgledna 80% dla temperatur do 31°C, zmnigjszajaca sie liniowo do wilgotnosci wzglednej 50% przy 40°C
Metoda chiodzenia Wymuszona | Wymuszona | Naturalna | Wymuszona Konwekcja wymuszona

Masa netto 4 kg 4,5kg 3 kg 3,5kg 4,5kg 4,5 kg 4,5kg
Bezpieczniki 16 A 20A 10 A 16 A - - -

N, MONTAZ MECHANICZNY (rys. 2)

* Przechowywac w czystym i suchym srodowisku. Nie wyjmowac urzadzenia z jego opakowania, dopdki nie bedzie musiato zostaé
uzyte.

* Urzadzenie musi zosta¢ zamontowane w srodowisku o stopniu zanieczyszczenia 2 wedtug EN-60730-1.

» Stopien ochrony wynosi IP55/IP65 w zaleznosci od modelu, dlatego urzadzenie nalezy montowac¢ w miejscach zabezpieczonych
przed deszczem.

« Zainstalowaé urzgdzenie na $cianie w pozycji pionowej pozostawiajgc dla lepszej cyrkulacji ciepta u gory i na dole co najmniej
200 mm wolnej przestrzeni.

» Urzadzenie mocuje sig do $ciany przy pomocy rozmieszczonych w naroznikach 4 otworéw o $rednicy 7 mm.

&. MONTAZ HYDRAULICZNY (rys. 2)

Przed przystgpieniem do podtaczenia hydraulicznego nalezy na wlocie pompy zainstalowa¢ zawor zwrotny.

W przypadku montazu zespotu zamontowac¢ nalezy kolektor do komunikacji wylotéw wodnych urzadzenia. Wylot musi wychodzi¢ ze
wspdlnego poczatku.

Do zamontowania czujnika ci$nienia wykorzystaé mozna dowolne wyjscie G1/4“ na rurze za wylotem pompy.

* Aby zapobiec problemom wywotywanym przez wycieki w sieci hydraulicznej, nalezy zainstalowac¢ zbiornik hydropneumatyczny o po-
jemnosci 5 1.

» Urzadzenie jest wyposazone w automatyczny system, ktéry zatrzymuje pompe w przypadku braku zapotrzebowania ze strony instala-
cji. Jesli w danej instalacji urzadzenie nie zatrzymuje pompy w przypadku braku zapotrzebowania, dzieje sig tak ze wzgledu na wycieki
w instalacji (ze zbiornikéw, kurkéw, zaworéw zwrotnych ...). Do zatrzymania czestotliwo$ci mozna uzy¢ w takich przypadkach minimal-
nej wartosci czestotliwosci (patrz KONFIGURACJA).

+ PROCEDURA: Otworzy¢ kurek instalacji i ustawi¢ zadane minimalne natezenie przeptywu. Przy tym natezeniu przeptywu przedsta-
wi¢ na ekranie czestotliwo$c, z jakg pompa sie obraca. Minimalng czgstotliwo$¢ ustawi¢ na czestotliwo$¢ pokazang na poprzednim
ekranie.

PODLACZENIE DO PRADU (RYS. 3,4 5)
Instalacja elektryczna musi zosta¢ wykonana przez wykwalifikowany personel zgodnie z obowiazujacymi w danym kraju prze-
pisami bezpieczenstwami.
Przed przystapieniem do jakichkolwiek czynnosci serwisowych wewnatrz rzadzenia nalezy je odlaczy¢ od zasilania elektrycz-
nego i dla unikniecia wytadowan elektrycznych odczekac¢ po odtaczeniu co najmniej 2 minuty.
Podstawowa jednostka jest wyposazona w kabel zasilajgcy, kabel silnika i kabel przetwornika ci$nienia. Wymiany kabla zasilajacego
moze dokona¢ wytgcznie producent lub jego akredytowany przedstawiciel (Y). Kabel zostaje wéwczas odstonigty, jakby chodzito o usu-
nigcie ewentualnej usterki:
» Stosowac kable typu HO7RN-F o przekroju odpowiednim do zainstalowanej mocy:
« Zasilanie elektryczne: s 2 1,5 mm?
+ 1006MT - 1112MM - 1106 MM - 1314TT:s 2 1,5 mm?
* 1010MT: s 22,5 mm2
+ 1305TT - 1309TT: s =2 1 mm?
» Zasilanie silnika:
+ 1006MT - 1010MT - 1106 MM - 1305TT - 1309TT: 1 mm?2 w zaleznosci od dtugosci kabla (patrz rys.4).
+ 1112MM: 1,5 mm?2 w zaleznos$ci od dlugosci kabla (patrz rys.4).
Nalezy przedtuzy¢ dtugos¢ kabla. Zewnetrzne podtgczenie wykonuje sig¢ zgodnie z wytycznymi przepiséw niskonapigciowych
obowigzujgcych w kraju instalacji. Wedtug tych samych kryteriéw nalezy dobra¢ przekroj kabla.
» Sprawdzi¢, czy zasilanie elektryczne wynosi 220/240 V (MM i MT), 400 V (TT). Zdemontowa¢ pokrywe obwodu elektronicznego i
wykona¢ podtgczenia zgodnie ze wskazaniami podanymi pod listwg potaczeniowa.
« Wykonac¢ podtaczenie zasilania elektrycznego (po upewnieniu sie, ze prawidtowo podigczone zostato uziemienie): L1 N =/ (MM i

MT), L1 L2 L3 =/ (TT). Wykonac¢ podtaczenie z wykorzystaniem wytacznika magnetotermicznego w trybie OFF.

* Przewdd uziomowy musi by¢ dtuzszy od innych. Bedzie to pierwszy przewdd, ktéry nalezy podtaczy¢ w przypadku montazu, i
ostatni do roztgczenia w przypadku demontazu.

» Podigczy¢ pompe (rys. 3 i 4).

» Standardowo urzadzenie jest wyposazone w przetwornik cisnienia podtgczony kablem o dtugosci 1,5 m. W przeciwnym razie
nalezy podtaczy¢ przetwornik cisnienia (rys. 3 i 4). Stosuje sie kabel HO3VV 2x0 o przekroju 5 mm.
Jesli okaze sie, ze kabel musi zosta¢ wydtuzony, to zgodnie z wytycznymi obowigzujgcych w danym kraju przepiséw dotyczgcych
instalacji niskonapieciowych nalezy wykona¢ zewnetrzne ztgcze— dtugos¢ kabla nie powinna przekraczaé 15 m.

» Wykona¢ podiaczenie przetwornika cisnienia (rys. 3 i 4). W przypadku podiaczenia M-S do kazdej jednostki nalezy podtgczyé
przetwornik ci$nienia.

» Kontrola minimalnego poziomu (opcja). Zapewniony jest sygnat wejéciowy zatrzymujgcy pompe bezzwiocznie po odtgczeniu ze-
wnetrznego wytgcznika poziomu minimalnego. Patrz rys. 3

. Kontrola minimalnego poziomu w przypadku komunikacji master-slave (opcja): oba urzgdzenia musza zosta¢ podtgczone
do tego samego uktadu sterujgcego poziomem. Wazne jest, by nie skrzyzowac biegunowosci obu ztgczy. Patrz rys. 6.
. Podtaczenie 2 urzgdzen (opcja): Do skomunikowania ze sobg 2 urzadzen zastosowany zostanie kabel 4x0,25 mm?, ktory

nalezy wcisng¢ w ditawik kablowy umieszczony z boku urzgdzenia. Patrz rys. 4 i 5.
OSTRZEZENIE! Nieprawidtowo wykonane podtgczenia moga zaktéci¢ dziatanie obwodu elektronicznego. Producent nie ponosi zadnej
odpowiedzialnos$ci z tytutu szkéd spowodowanych nieprawidlowym podtaczeniem.
WYSWIETLACZ EKRANOWY.
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Jest to urzadzenie pracujgce w trybie automatycznym (zapalona dioda AUTO). Przy pomocy przycisku A wyswietli¢ mozna kilka para-
metréw roboczych, np. :
» Pset oznacza ci$nienie zadane lub docelowe w bar.
Pbar oznacza chwilowy odczyt ci$nienia w bar.
Hz oznacza czestotliwos$¢ obrotéw silnika w Hz.
A oznacza chwilowe zuzycie prgdu w A.
°C oznacza temperature modutu w °C.

GEBONEED . OOBENEER . CEREEEED
GOOCEEEE CENEEEEE SCENEEED

A- MENU EKSPERTA. Szczegolna konfiguracja. Wartosci tych nie trzeba zmienia¢, poniewaz sg ustawione fabrycznie.
Przy pomocy A ¥ mozna zmieni¢ wartosci, ktére zatwierdza sie naciskajgc ENTER. Aby wyj$¢ z sekwencji konfiguracyjnej, nalezy naci-
sna¢ MENU. Kazdorazowe naci$niecie ENTER powoduje automatyczne wyswietlenie réznych komunikatéw sekwencji konfiguracyjne;.

Aby uruchomi¢ sekwencje konfiguracyjna, przytrzymac przez 3” wci-
“uﬂ...-n $nietg kombinacje klawiszy MENU + ENTER. @ + @

Nacisna¢ ENTER.

Parametr PID jest ustawiony fabrycznie. W razie jakichkolwiek watpli-
wosci prosze skontaktowac sie z producentem.

PRZYSPIESZENIE. Przy pomocy A ¥ mozna ustawi¢ przy$piesze-
nie z zakresu 5-20 (Hz/s). Nacisng¢ ENTER w celu potwierdzenia.

SPOWOLNIENIE. Przy pomocy A ¥ mozna ustawi¢ spowolnienie z
zakresu 5-20 (Hz/s). Nacisng¢ ENTER w celu potwierdzenia.

CZESTOTLIWOSC PRZELACZEN. Przy pomocy A ¥ mozna usta-
wi¢ czestotliwos¢ przetagczen 8 KHz lub 4 KHz. Nacisngé ENTER w

celu potwierdzenia

W przypadku instalacji z pompami gtebinowymi lub gdy dtugos$¢ ka-

bla taczgcego urzadzenie z pompa przekracza 20 m zaleca sig pra-
cowac z czestotliwoscig komutacyjng 4 KHz.

&- URUCHOMIENIE (POJEDYNCZE URZADZENIE)

* Upewnic¢ sig, ze pompa zostata prawidtowo zalana.

« Podtiaczy¢ urzadzenie do zasilania elektrycznego przy uzyciu wytgcznika magnetotermicznego. Zapali sie dioda sygnalizujgca
awarie (FAILURE). Odczeka¢ 10 sekund, az urzadzenie wykona autotest. Po jego zakonczeniu dioda sygnalizujgca awarie (FAI-
LURE) zgas$nie i zapali si¢ dioda sygnalizacyjna LINE. Na ekranie LCD pojawi sie komunikat ,SPEEDBOX”, a nastepnie wybér
jezyka trybu konfiguracyjnego.

+ Urzadzenie jest gotowe do konfiguracii. . .

URUCHOMIENIE (ZESPOL ZLOZONY Z DWOCH URZADZEN)
W przypadku montazu 2 urzgdzen do pracy w zespole, nalezy doktadnie powtdrzy¢ poprzedni punkt. Kolejnos¢ podtgczenia jest bez
znaczenia. W czasie procesu konfiguracyjnego bedziemy mogli wybra¢, ktére urzgdzenie ma by¢ urzadzeniem nadrzednym.
W przypadku zestawienia do pracy grupowej 3 lub urzgdzen, komunikacja moze nie by¢ bezposrednia. Urzadzenia zostang podtgczone
przez centralny Speedcenter, ktory bedzie sterowat ich dziataniem.
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A KONFIGURACJA. Przy pomocy A ¥ mozna dokonywa¢ zmiany wartosci, a nacisniecie ENTER powoduje ich zatwierdzenie. Aby w
dowolnym momencie wyj$¢ z sekwencji konfiguracyjnej, nalezy nacisng¢é MENU. Kazdorazowe naci$niecie ENTER powoduje automa-
tyczne pojawienie sie réznych ekranéw stanowigcych sekwencje konfiguracyjna.
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Aby uruchomi¢ sekwencje konfiguracyjna, przytrzymac klawisz MENU w pozycji wci-
Snietej przez 3”.

o

Przy pomocy klawiszy A ¥ mozna dokona¢ wyboru jezyka: ,LANGUAGE ENGLISH”,
L,LLANGUE FRANCAISE”, ,LINGUA ITALIANA" i ,IDIOMA ESPANOL".

Przy pomocy klawiszy A ¥ wprowadzi¢ w A pompy warto$¢ znamionowego natezenia
pradu umozliwiajaca zabezpieczenie termiczne. Warto$c¢ ta zostata podana nad ta-
bliczkg znamionowg silnika. Nacisng¢ ENTER w celu zatwierdzenia.

OSTRZEZENIE: Warto$¢ ta jest powigzana z systemem wykrywama przeptywu.
Bardzo wazne jest wprowadzenie dokladnej wartosci zuzycia pradu podanej na
tabliczce znamionowej.

KIERUNEK OBROTOW. Przy pomocy przycisku START/STOP sprawdzi¢ kierunek ob-
rotéw. Mozna go zmieni¢ przy pomocy klawiszy A ¥ (0/1). Nacisngé ENTER w celu
zatwierdzenia.

MINIMALNA CZESTOTLIWOSC. Przy pomocy A mozna zmieni¢ nizszg warto$¢ cze-
stotliwosci z zakresu 15-48 Hz dla pom tréjfazowych i 30-48 Hz dla pomp jednofazo-
wych.

*Do zatrzymania czestotliwosci w instalacjach, w ktérych automatyczne urzadzenia nie
dziata ze wzgledu wycieki w systemie, wykorzystana zostanie minimalna warto$¢ cze-
stotliwosci. Patrz instalacja hydrauliczna.

ZEWNETRZNY CZUJNIK POZIOMU. Jesli instalacja nie posiada czujnika poziomu,
nacisng¢ ENTER, aby zatwierdzié NIE.

Jesli instalacja posiada czujnik poziomu, przestawi¢ przy pomocy klawiszy A ¥ z NIE
na TAK.

Bedzie to cisnienie robocze systemu. Przy pomocy klawiszy A ¥ zmieni¢ warto$¢ po-
czatkowg (2 bar). OSTRZEZENIE! Cisnienie wejsciowe musi by¢ o co najmniej 1
bar nizsze od maksymalnego cisnienia pomp.

UWAGA: W przypadku montazu zespotu caly system dziata wedtug ci$nienia ustawio-
nego w urzadzeniu nadrzednym (MASTER), dlatego tez konfigurowanie ci$nienia zada-
nego w urzadzeniu podrzednym jest zbedne.

Warto$¢ domysina wynosi 0,5 bar. Te wartos¢ cisnienia odejmuje sie od wartosci zada-
nej przez system, by otrzymac¢ koncowe cisnienie, przy ktérym system uruchomi
pompe, gdy w sieci hydraulicznej pojawi sie zapotrzebowanie. Warto$¢ poczatkowg
mozna zmieni€ przy pomocy klawiszy A V. Zaleca si¢ utrzymywanie tej wartosci po-
miedzy 0,3 a 0,6 bar. Przyktad:

« Cisnienie na wejsciu: 2 bar.

« Uruchomienie réznicowe: 0,3 bar

« Koncowe ci$nienie uruchomieniowe: 2 - 0,6 = 1,4 bar.

Domyslinie urzadzenie jest ustawiane jako pojedyncze (SINGLE). W przypadku mon-
tazu pojedynczego urzgdzenia wystarczy potwierdzi¢ SINGLE naciskajac ENTER. W
przypadku montazu zespotu (M-S) nalezy dla kazdego urzadzenia wybra¢ odpowiednio
SLAVE i MASTER naciskajac ¥ . W przypadku montazu wiecej niz 2 urzadzen
»SLAVE” zamienia sie na ,SPEEDC” poprzez dwukrotne naci$niecie ¥ — patrz instruk-
cja naszej stacji SPEEDCENTER.

Nalezy ustawi¢ zakres odczytu zainstalowanego przetwornika ci$nienia.

Jesli zakres miesci sie w granicach 0-10 bar, nalezy potwierdzi¢ przy pomocy ENTER.
Jesli zakres miesci si¢ w granicach 0-16 bar lub 0-25 bar, nalezy to zmieni¢ przy po-
mocy A VY, a nastepnie potwierdzi¢ przy pomocy ENTER.

Po nacisnieciu przycisku ENTER system jest gotowy do dziatania. Nacisng¢ AUTOMA-
TIC w celu wyjscia z trybu recznego.

W przypadku montazu zespotu nacisng¢ AUTOMATIC, tylko gdy urzadzenie jest usta-
wione jako nadrzedne (MASTER).

automatic

W przypadku montazu zespotu nacisnigcie AUTOMATIC na urzadzeniu nadrzednym (MASTER) powoduje, ze wskaznik dio-
dowy sygnalizujacy automatyczny tryb pracy zaczyna w sposéb przerywany miga¢ wskazujac na to, ze komunikacja pomiedzy
obydwoma urzadzeniami jest gotowa. Jesli tak sie¢ nie stanie, nalezy sprawdzi¢ potaczenie (rys. 5).
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ALARMY W PRZYPADKU POJEDYNCZEGO ZESPOL.U.

W przypadku réwnoczesnych alarméw nalezy wyjsé z trybu automatycznego o przej$¢ do trybu recznego naciskajac
przycisk AUTOMATIC ON/OFF (wskaznik diodowy PUMP zgasnie). Przy pomocy klawiszy A ¥ mozna wyswietli¢ na-
stepujace po sobie alarmy. Po zwizualizowaniu mozna wyj$¢ z menu poprzez nacisniecie ENTER i powrét do trybu MA-
NUAL.

A1 PRACA NA SUCHO (% Wystgpienie usterki - © Catkowita awaria)

OPIS: Jesli system wykryje, ze przez ponad 10 sekund pompa pracuje na sucho, zatrzyma jg i uruchomi sie ART (auto-
matyczny test resetu).

REAKCJA SYSTEMU: Po uptywie 5 minut system ART bedzie przez 30 sekund prébowat ponownie uruchomi¢ pompe,
by przywrécié prace systemu. W przypadku dalszego braku wody bedzie przez 24 godziny podejmowat co 30 sekund
kolejne proby. Jesli po wykonaniu wszystkich tych cykli system nadal nie wykryje wody, pompa, dopdki nie zostanie na-
prawiona, uwazana bedzie za permanentnie uszkodzong.

ROZWIAZANIE: Uruchomienie sie systemu zabezpieczajacego przed pracg na sucho: Nalezy sprawdzi¢ zasilanie sieci
hydraulicznej. Pompy mozna zale¢ przy pomocy przycisku START/STOP (dioda sygnalizacyjna AUTOMATIC powinna
zgasnagé. W przeciwnym razie nacisngé przycisk, by jg wylaczy¢).

Specjalny przypadek: Jesli pompa nie jest w stanie zapewni¢ zadanego ci$nienia (btad konfiguracji), urzadzenie za-
chowuije sie jak w przypadku wykrycia pracy na sucho.

Specjalny przypadek 2: Kontrola pracy na sucho jest realizowana w tym urzadzeniu za posrednictwem znamionowego
zuzycia pragdu pompy. Nalezy sprawdzi¢, jakie zuzycie pradu zostato podane w menu konfiguracji.

A2 PRZECIAZENIE (% Wystgpienie usterki - © Catkowita awaria)

OPIS: Zabezpieczenie przetezeniowe pompy jest realizowane za posrednictwem wartosci natgzenia prgdu ustawionych
w menu instalacji. Zrédtem tych przetezen sg zazwyczaj nieprawidtowosci w funkcjonowaniu pompy lub zasilania elek-
trycznego.

REAKCJA SYSTEMU: Z chwilg wykrycia usterki termicznej nastepuje automatyczne zatrzymanie pompy. Jesli wyma-
gac bedzie tego zapotrzebowanie, system podejmie ponowne préby uruchomienia pompy. W tych okolicznosciach
ukfad sterowania podejmie 4 préby. Jesli po czwartej probie system nadal bedzie zablokowany, pompa zostanie uznana
za definitywnie uszkodzona.

ROZWIAZANIE: Sprawdzi¢ stan pompy, np. czy zablokowaniu nie ulegt wirnik. Sprawdzi¢ wartosci natezenia podane w
menu konfiguracyjnym. Po rozwigzaniu problemu praca urzadzenia zostanie przywrécona poprzez przej$cie do menu
konfiguracyjnego (SET UP) (patrz rozdziat ,Konfiguracja”) i ustawienie odpowiednich wartosci natezenia.

A3 ODEACZONA POMPA (© Catkowita awaria)

OPIS: Urzadzenie posiada elektroniczny system zabezpieczajacy przed brakiem obcigzenia.

REAKCJA SYSTEMU: Urzadzenie zostaje odtgczone.

ROZWIAZANIE: Nalezy sprawdzi¢ obroty silnika i zuzycie pragdu pompy. Po rozwigzaniu problemu praca urzadzenia
zostanie przywrécona poprzez przejscie do menu konfiguracyjnego (SET UP) (patrz rozdziat ,Konfiguracja”) i ustawie-
nie odpowiednich wartosci natezenia. Sprawdzi¢ bezpieczniki (patrz rys. 3). Jesli ulegly stopieniu, nalezy skontaktowaé
sie z serwisem technicznym.

A5 PRZETWORNIK (© Catkowita awaria)

OPIS: Na ekranie LCD urzadzenia pojawia sie komunikat o uszkodzeniu PRZETWORNIKA.
REAKCJA SYSTEMU: Przerwanie pracy urzadzenia.

ROZWIAZANIE: Sprawdzi¢ zewnetrzny przetwornik cisnienia.

A6 NADMIERNA TEMPERATURA (O Catkowita awaria)

OPIS: System jest chtodzony przez wentylator silnika, ktéry zapewnia optymalne warunki eksploatacyjne FALOWNIKA.
REAKCJA SYSTEMU: W przypadku osiagniecia nadmiernej temperatury, macierzysty system wytgcza falownik, a w
konsekwencji takze pompe.

ROZWIAZANIE: Sprawdzi¢ temperature otoczenia, ktére nie powinna przekraczaé 50°C. Prosze skontaktowac sie z
serwisem technicznym.

A7 ZWARCIE (O Catkowita awaria)

OPIS: Urzadzenie posiada elektroniczny system zabezpieczajacy przed zwarciami i wartosciami szczytowymi pradu.
REAKCJA SYSTEMU: Pompa zatrzymuje sig, a nastepnie uruchamia sie ponownie, wykonujgc 4 nastepujace po sobie
proby. Jesli problem nie zostanie rozwigzany, pompa zostaje uznana za definitywnie uszkodzona.

ROZWIAZANIE: Sprawdzi¢ pompe. Jesli problem nie zniknie, prosze skontaktowac sie z serwisem technicznym.

A8 ZBYT WYSOKIE NAPIECIE - A9 ZBYT NISKIE NAPIECIE (% Wystgpienie usterki)

OPIS: Urzadzenie jest wyposazone w elektroniczny system zabezpieczajacy przed zbyt wysokim i zbyt niskim napie-
ciem zasilania.

REAKCJA SYSTEMU: W przypadku wykrycia zbyt wysokiej lub zbyt niskiej wartosci napiecia system jest zatrzymany
dopdki nie zostanie osiggnieta odpowiednia warto$¢ napiecia. W tym przypadku przywrdcenie systemu nastepuje auto-
matycznie.

ROZWIAZANIE: Sprawdzi¢ zasilanie elektryczne.

INSTALACJA ALARMOWA W UKLADZIE MASTER-SLAVE

A10 KOMUNIKACJA (* Wystgpienie usterki)

OPIS: Jesli skonfigurowany zostat uktad Master-Slave i odtgczony zostanie kabel komunikacyjny lub jako$¢ podtaczenia
pogorszy sie, nastgpi zatrzymanie systemu.

REAKCJA SYSTEMU: System Master-Slave zatrzymuje sig¢ i uruchamia sie, by dziata¢ indywidualnie.

ROZWIAZANIE: Sprawdzi¢ podtgczenie kabla i, jesli wszystko jest w porzadku, sprawdzié¢ podtagczenie wewnatrz urza-
dzenia. Sprawdzi¢ konfiguracje systemu Master-Slave (menu konfiguracji).

OPIS: Pusty ekran.

ROZWIAZANIE: Sprawdzi¢ zasilanie elektryczne. W przypadku prawidtowych warunkéw nalezy sprawdzi¢ gtéwny bez-
piecznik na gtéwnej ptycie (rys. 1).
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0> ALARMY W PRZYPADKU ZESPOLU

Alarmy urzgdzen potgczonych w zespoty sg podobne do alarmoéw poszczegodlnych urzadzenh ze spe-
cyfikg dziatania 2 potgczonych ze sobg urzadzen. W zaleznosci od reakcji systemu wystepujag 3 ro-
dzaje alarmoéw:

1 .- AWARIA KOMUNIKACJI: Nie kazdy alarm jest uruchamiany. Oba urzadzenia pracujg nieza-
leznie jako pojedyncze urzgdzenia. W zadnym z urzadzeniu nie bedzie miga¢ zadna dioda sy-
gnalizacyjna.

2 .- PRACA NA SUCHO: Jesli w jednej pompie wystgpi brak wody, to druga pompa przejmuje
role ,gtdbwnego urzadzenia”. Jesli w nastepnych cyklach roboczych dojdzie do wystapienia nad-
miernego zapotrzebowania, system podejmie prébe przywrdcenia urzadzenia dotknietego
usterkg. Jesli urzgdzenie zostanie w tych warunkach przywrécone, to przywrécony zostanie
takze naprzemienny tryb pracy. Jesli zabraknie wody w obu urzadzeniach, to system uruchomi
w urzgdzeniu nadrzednym system ART.

3 .- POZOSTALE ALARMY: Jesli alarm zostanie uruchomiony w jednym urzadzeniu, drugie
urzgdzenie bedzie petnito role ,gtdwnego urzadzenia®. System bedzie prébowat przywrécic wy-
taczone urzadzenie tylko w przypadku nadmiernego zapotrzebowania. Po 4 kolejnych nieuda-
nych probach urzadzenie zostanie wytgczone i musi zostac¢ przywrdcone recznie. W przypadku
alarméw w obu urzadzeniach system podejmie 4 proby przywrécenia. Jesli sie nie udadzg, sys-
tem zostanie wytgczony.

Aby recznie przywrdci¢ urzgdzenie wytgczone przez alarm, nacisngé AUTOMATIC ON/OFF na urzg-
dzeniu MASTER, a nastepnie ENTER na urzgdzeniu z alarmem.

REJESTR DANYCH OPERACYJNYCH | ALARMOW

Rownoczesne przytrzymanie przez 3" MENU + A umozliwia dostgp do REJESTRU DANYCH OPE-
RACYJNYCH | ALARMOW. Poruszanie sie po sekwencji umozliwia ENTER. Po zakonczeniu se-
kwenc;ji nastepuje powrét do gldwnego wyswietlacza. Cata sekwencja zostata przedstawiona ponizej:
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REGISTER HOURS. Licznik catkowitego czasu pracy pompy.

REGISTER STARTS. Licznik cyklow roboczych. Cykl sktada sie z uruchomienia i zatrzymania.
REGISTER SWITCH. Liczba podtgczen do zasilania elektrycznego.

MAX PRESSURE. Maksymalne cisnienie uzyskane przez instalacje. Umozliwia wykrycie uderze-
nia hydraulicznego.

ALARM COUNT. SHORTCIRC. Liczba alarméw sygnalizujgcych zwarcie.

ALARM COUNT | MAX. Liczba alarméw sygnalizujgcych przetezenia.

ALARM COUNT. TEMP. Liczba alarméw sygnalizujgcych nadmierng temperature.

ALARM COUNT DRY RUN. Liczba alarméw sygnalizujgcych prace na sucho.

Wszystkie rejestry sg zapisywane, nawet jesli urzadzenie zostato wytgczone z pradu.
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DEKLARACJA ZGODNOSCI WE
Oswiadczamy na naszg odpowiedzialnos$¢, ze wszystkie opisane tu materiaty sg zgodne z
nastepujgcymi normami europejskimi:
2006/95/WE  Dyrektywa niskonapieciowa dotyczgca bezpieczenstwa elektrycz-
nego
2004/108/WE Zgodnos¢ elektromagnetyczna
2002/95/WE: Dyrektywa RoHS

Zgodnos¢ z normami europejskimi:

UNE EN 60730-
1:1998+A11:1998+A2:1998+A14:1998+A15:1998+A16:1998+A17:2001+ERRATUM
A1:2001+A18:2003

UNE EN 60730-2-6:1997+A1:1998+A2:1999+CORR A1:2001+CORR A2:01

EN 61800-3:2004 Elektryczne uktady napedowe z regulacjg predkosci — Czesc¢ 3.

Nazwal/typ produktu:

SPEEDBOX 1006MT, 1010MT, 1106MM, 1112MM, 1305TT, 1309TT [1314TT
‘-"‘"[E]

Dyrektor techniczny .&
F. Roldan Cazorla .._
~

"'L .
COELBO CONTROL SYSTEM, S.L. % ig;
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