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POLSKI

GWARANCJA | ZALECENIA

Na produkt ,Speedmatic Easy” udzielana jest gwarancja obowigzujgca przez okres 2 lat od
daty jego produkgciji.

Niniejsza gwarancja nie obejmuje uszkodzen powstatych w razie nieodpowiedniego montazu
lub manipulaciji.

Przed przystgpieniem do montazu nalezy doktadnie zapoznac¢ sie z niniejszg instrukcjg.

Po zakonczeniu montazu nie wyrzucac niniejszej instrukcji, poniewaz moze sie ona przydaé
przy wprowadzaniu pozniejszych modyfikacji lub wytgczaniu réznego rodzaju alarméw.
Instalacje hydrauliczne i elektryczne musza zosta¢ wykonane przez wykwalifikowane osoby
zgodnie z przepisami bezpieczenstwa oraz normami i ustawodawstwem danego kraju. Przy
wykonywaniu podfgczenia elektrycznego zaleca sie zastosowanie wylgcznika réznicowego
wysokiej czutosci: Ian = 30 mA (klasa A lub AC). Zaleca sie zastosowanie w przypadku Easy
09MM/12MM wytgcznika magnetotermicznego 16A a w przypadku Easy 06MT/10MT wy-
tacznika magnetotermicznego 20A. Aby unikng¢ zakidceh elektromagnetycznych, ktére mo-
gtyby w sposéb niepozgdany wptywaé na dziatanie domowych urzadzen elektrycznych, za-
leca sie uzywanie niezaleznej linii elektrycznej.

Woda uzywana do obstugi urzgdzenia musi by¢ czysta. Jesli wystepuje ryzyko, ze zawiera
ona zwir lub niewielkie czgsteczki (w przypadku obiektéw z pompami gtebinowymi), zaleca
sie stosowanie filtra zapobiegajgcego zablokowaniu sie czujnika przeptywu.

Urzadzenie Speedmatic jest przeznaczone wytgcznie do przeptywu czystej wody. Nie wolno
go uzywac do transportu zadnego innego rodzaju ptynow.

Zaleca sie stosowanie naczynia wzbiorczego, aby unikng¢ ciggtego uruchamiania/zatrzymy-
wania spowodowanego zuzyciem kurkow, zawordéw, a takze zapobiec ,uderzenia hydraulicz-
nego" w instalacjach z zaworami o duzej srednicy.

OSTRZEZENIE: Przed przystgpieniem do jakichkolwiek czynno$ci serwisowych wewnatrz
rzadzenia nalezy je odtgczy¢ od zasilania elektrycznego i dla unikniecia wytadowan elek-
trycznych odczekac po odtgczeniu co najmniej 2 minuty.

WSKAZOWKI DOTYCZACE DOSTAWY, TRANSPORTU, ODBIORU
| PRZECHOWYWANIA

Przy wysytce i odbiorze urzgdzenie Speedmatic nalezy skontrolowa¢ pod katem ewentual-
nych uszkodzen lub brakujgcych czesci.

Transport wymaga zachowania ostroznosci i musi by¢ realizowany przez wykwalifikowane
osoby.

Unika¢ wigekszych uderzen.

Niniejsze wskazéwki dotyczg okresdw przechowywania krétszych niz 12 miesiecy od daty
wysytki. W przypadku dtuzszego okresu przechowywania, prosze zwrdcié sie o przekazanie
wskazowek dotyczacych dtuzszych okreséw przechowywania. Urzgdzenie nalezy przecho-
wywac w zabezpieczonym miejscu, z dala od wstrzgsow i wilgoci. Unika¢ uktadania urza-
dzen jedne na drugich.

Transport daleki i bliski musi by¢ realizowany przy uzyciu odpowiednich srodkéw dostosowa-
nych do obcigzenia podanego zazwyczaj na specyfikacji przesyiki.
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Wystepujace w niniejszej instrukcji
symbole ostrzegawcze

Ryzyko porazenia prgdem elektrycznym.

Ryzyko dla oséb i/lub rzeczy.




Klasa C2

Rys. 1. PODLACZENIA KORPUSU Easy
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Klasa C1
Rys. 1. PODLACZENIA KORPUSU
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SCHEMAT INSTALACJI

UWAGI:

A) Akcesoria ©, @, © i ® s3 zalecane, ale nie sg niezbedne.

B) W przypadku naczynia wzbiorczego @ jego zastosowanie w obiektach jest zalecane,
jesli chce sie unikng¢ uderzenia hydraulicznego.
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Rys. 4 PODLACZENIE KOMUNIKACJI MASTER&SLAVE

1. Odkreci¢ pokrywe i poluzowa¢ dtawik znajdujacy
sie na podstawie.
Przetozy¢ kabel komunikacyjny przez dtawik.

Wyjac ztacze z jego obudowy.
Wykona¢ podtgczenie zgodnie ze schematem 4. g

v

Zmienic potozenie ztgczy na obudowie. Przykre-
ci¢ pokrywe i dtawik.

1 (+15) «—» 1 (+15)
2 (Tx) 2 (Tx)

3 (Rx) 3 (Rx)
4 (Gnd) «—» 4 (Gnd)

SPEEDMATIC 1 SPEEDMATIC 2

SPEEDMATIC 1 SPEEDMATIC 2
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PRZED PRZYSTAPIENIEM DO MONTAZU | EKSPLOATACJI DOKEADNIE ZAPOZNAC SIE Z NINIEJSZA INSTRUKCJA.
PRODUCENT NIE PONOSI ZADNEJ ODPOWIEDZIALNOSCI W PRZYPADKU WYPADKU LUB SZKODY SPO-WODO-
WANEJ ZANIEDBANIEM LUB NIEPRZESTRZEGANIEM WSKAZOWEK PODANYCH W NINIEJSZEJ INSTRUKCJI LUB
TEZ W PRZYPADKU UZYTKOWANIA W WARUNKACH INNYCH NIZ PODANE NA URZADZENIU

1. ZASADA DZIALANIA

Jest to kompaktowe urzgdzenie do automatycznego sterowania pompami (w zaleznos$ci od modelu) jedno- i tréjfazowymi wy-
posazonym w elektroniczny, zarzgdzany oprogramowaniem system spetniajgcy rygorystyczne wymagania w zakresie skutecz-
nosci i bezpieczenstwa wsrdd najwazniejszych producentéw pomp. Posiada falownik do regulacji predkosci pompy, ktéry
umozliwia utrzymanie statej wartosci cisnienia niezaleznie od zadanego przeptywu.

Ekran LCD systemu pozwala na bardzo fatwg i intuicyjng konfiguracje parametréw. Po ustawieniu parametréw konfiguracyj-
nych urzgdzenie zarzadza uruchomieniem pompy i falownika. Zapewnia state ci$nienie i znaczng redukcje kosztéw, poniewaz
przez caly czas uktad sterowania zasila system odpowiednig i niezbedng moca wyjsciowg, pozwalajac na uzyskanie maksy-
malnej wydajnosci energetycznej. Aby uzyskac idealne cisnienie w instalacji, nalezy rozwazy¢ nastepujace kryteria:

Hm:

Maks. wysokos$¢ kolumny wody w m. Jest ona uzalezniona od liczby kondygnacji i odpowiada odlegto$ci pompy od
ostatniej kondygnacji. Kazde 10 m wysokosci odpowiada mniej wigcej 1 bar (0,98) bar.

Pw: Minimalne cis$nienie dostgpne na ostatniej kondygnacji (zazwyczaj 1,5 bar).
Pc: Spadek ci$nienia. Przy zastosowaniu uproszczonych kryteriéw zaktada sie, ze wynosi on 0,033 bar/m.
Prmin: Minimalne ci$nienie wynikowe. Jest to suma poprzednich cisnien i stanowi ono ci$nienie robocze pompy.

Przyktad dla budynku 5-kondygnacyjnego (15 m), gdzie pompa umieszczona jest na poziomie 0:
Hm =15m @ 1,5 bar Pw = 1,5 bar Pc=15 x 0,033 bar @ 0,5 bar Prmin=15+15+0,5=3,5bar

m PRACA W TRYBIE MASTER/SLAVE

Zespdt MASTER-SLAVE sktada sie z urzgdzenia SPEEDMATIC skonfigurowanego jako nadrzedne (MASTER) , ktére jest od-
powiedzialne za sterowanie zespotem, i drugiego urzadzenia SPEEDMATIC skonfigurowanego jako podrzedne (SLAVE), kto-
rym steruje urzagdzenie nadrzedne.

Dzieki naprzemiennej sekwencji pracy urzadzenie SPEEDMATIC skonfigurowane jako urzadzenie nadrzedne (MASTER) roz-
poczyna pierwszy cykl jako urzagdzenie gtéwne. Najpierw uruchamia sie jego pompa, ale w nastepnym urzgdzenie staje sie
urzadzeniem podrzednym (SECONDARY). Jego pompa uruchamia sig jako druga, itd. Dlatego tez to, ze urzgdzenie zostaje
skonfigurowane jako nadrzedne (MASTER) i przejmuje kontrole podzespotu, nie oznacza, ze nie dziata na przemian jako urza-
dzenie podrzedne (SECONDARY).

2. KLASYFIKACJAITYP

Zgodnie z EN-60730-1 niniejszy produkt jest niezaleznie montowanym urzadzeniem typu 1B z oprogramowaniem klasy A. Ob-

waod sterujgcy do silnika pragdu przemiennego o wspotczynniku mocy cos¢ = 0,6. Stopien zanieczyszczenia 2. Znamionowe

napigcie udarowe: 2500V/CATII. Klasa roztgczenia 1Y (roztgczenie elektroniczne).

3. GLOWNA CHARAKTERYSTYKA

Port wlotowy DN G1 1/4 ” meski ISO 228.

Port wylotowy DN G1 1/4 ” meski ISO 228.

Falownik do sterowania pompg.

System sterujacy i zabezpieczajgcy przed przetezeniami.

System sterujacy i zabezpieczajacy przed praca na sucho.

Funkcja ART (ART = Automatic Reset Test, ang. automatyczny test resetu). Jesli urzadzenie zatrzyma sie z powodu

zadziatania systemu zabezpieczajgcego przed przetezeniem, funkcja ART probuje z zaprogramowang czestotliwoscig

podtgczy¢ pompe, poniewaz doptyw wody mégt zostac juz w migdzyczasie przywrocony.

B Automatyczne przywrdcenie systemu po przerwie w zasilaniu elektrycznym. System jest uruchamiany w trybie automa-
tycznym z zachowaniem parametréow konfiguracyjnych (patrz rozdziat ,KONFIGURACJA”).

B Wewnetrzny przetwornik ci$nienia.

B Panel sterowania (patrz rozdziat 7): wyswietlacz 2-cyfrowy, przyciski, wskazniki diodowe i miernik cyfrowy zapewnia-
jacy chwilowy odczyt cisnienia.

B Rejestr kontroli dziatania: informacje na temat roboczogodzin, licznika uruchomien, licznika podtaczen zasilania elek-
trycznego.

B Zigcza czujnika minimalnego poziomu wody w zbiorniku zasysajgcym. System ten dziata niezaleznie od zabezpiecze-
nia przed praca na sucho. Ma on charakter opcjonainy.

B Rejestr alarméw: informacje na temat rodzaju i liczbie alarméw od uruchomienia urzadzenia.

3>  7ryb MASTER & SLAVE. Komunikacja z innym urzadzeniem SPEEDMATIC w ramach zespolu. Opcja.

4. CHARAKTERYSTYKA TECHNICZNA

B Typ EASY 09MM EASY 12MM EASY 06MT Easy 10 MT
B Napiecie zasilania ~1x230 £20% V  ~1x230+20% V ~1x230+20% V ~1x230 +20% V
B Czestotliwosé 50/60 Hz 50/60 Hz 50/60 Hz 50/60 Hz
B Maks. natezenie pradu dla
kazdej fazy 9A (~1230V) 12A (~1 230 V) 6A (~3230V) 10A (~3230V)
B Maks. warto$¢ szczytowa pradu 20% w czasie 10" 20% w czasie 10" 20% w czasie 10" 20% w czasie 10"
B Maks. ci$nienie robocze 15 bar 15 bar 15 bar 15 bar
B Maks. ci$nienie zadane 0.5+8 bar 0.5+8 bar 0.5+8 bar 0.5+8 bar
W Stopien ochrony IP55 IP55 IP55 IP55
B Maks. temperatura otoczenia 40°C 40°C 40°C 40°C
B Maks. temperatura otoczenia 0-50°C 0-50°C 0-50°C 0-50°C
B Maks. natezenie przeptywu 10 000 I/h 10 000 Ih 10 000 I’h 10 000 I/h
B Gléwny bezpiecznik 10A 16A 16A 20A



5. MONTAZ HYDRAULICZNY (Rys. 2 i 3)

Przed przystgpieniem do podtgczenia hydraulicznego nalezy na wlocie pompy zainstalowaé zawér zwrotny.

SPEEDMATIC Easy nalezy zamontowa¢ w pozycji pionowej (schemat 3), port wlotowy (G1 1/4” meski) podtaczy¢ bezposred-
nio do wylotu gtéwnej pompy a port wylotowy (G 1 1/4” meski) do gtéwnej sieci.

Aby zapobiec ciggtemu uruchamianiu i zatrzymywaniu w zwigzku ze zuzyciem kurkéw, zaworéw, ... a takze ,uderzenia hydrau-
licznego” w instalacjach z zaworami o duzej $rednicy, konieczne jest zastosowanie zbiornika hydropneumatycznego.

6. PODLACZENIE DO PRADU (Rys. 1)

Przed przystapieniem do jakichkolwiek czynnosci serwisowych wewnatrz rzgdzenia nalezy je odigczy¢ od zasilania elektrycz-
nego i dla uniknigcia wytadowan elektrycznych odczeka¢ po odtgczeniu co najmniej 2 minuty.
B Stosowac kable typu HO7RN-F o przekroju odpowiednim do zainstalowanej mocy:
B Zasilanie elektryczne: s = 1,5 mm? (maks. 2,5 mm?).
B Zasilanie silnika: s 21 mm2 (maks. 2,5 mm?) w zaleznosci od dtugosci kabla (patrz rys.1).
B Sprawdzi¢, czy zasilanie elektryczne wynosi 220/240 V. Zdemontowac tylng pokrywe i wykona¢ podtgczenia wedtug
wskazoéwek podanych na rys. 1.
B Wykonac¢ podtagczenie zasilania elektrycznego (po upewnieniu sig, ze prawidtowo podtgczone zostato uziemienie): L1
L2. Wykona¢ podtaczenie z wykorzystaniem wytgcznika magnetotermicznego w trybie OFF.
B Przewod uziomowy musi by¢ diuzszy od innych. Bedzie to pierwszy przewdd, ktéry nalezy podtaczy¢ w przypadku
montazu, i ostatni do roztgczenia w przypadku demontazu.
B Podtgczy¢ pompe.
B Kontrola minimalnego poziomu (opcja). Jest to wejscie do zatrzymania pompy, gdy tylko odtgczony zostanie ze-
wnetrzny wytgczniku minimalnego poziomu.
m Poditgczenie 2 urzadzen (opcja): do komunikacji 2 urzadzen wykorzystany zostanie kabel 4x0,25 mm?. Zostanie
on wiozony przez dtawik kablowy znajdujacy sie na spodzie/z boku urzadzenia. Patrz rys. 9.
OSTRZEZENIE! Nieprawidtowo wykonane podtaczenia moga zaktécié dziatanie obwodu elektronicznego. Producent
nie ponosi zadnej odpowiedzialnosci z tytutu szkéd spowodowanych nieprawidlowym podtaczeniem.

7. PANEL STEROWANIA
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1- 2-CYFROWY WYSWIETLACZ. W trybie automatycznym (AUTOMATIC) pokazywane jest na nim ci$nienie chwilowe
(bar), chwilowe zuzycie pradu (A) i predkos¢ minimalna (Hz).
2 - Przycisk recznego uruchomienia/zatrzymania (MANUAL START-STOP). Pozwala na reczne uruchomienie i zatrzyma-
nie pompy.
3 - Przycisk MENU do wchodzenia i wychodzenia z menu.
4 - Przyciski te umozliwiajg zwiekszanie i zmniejszanie zaprogramowanych wartosci pokazywanych na ekranie (1).
5 - ENTER do zapisywania zaprogramowanych warto$ci. Po kazdej pulsacji nastepuje nowe pole MENU KONFIGURACJI.
Naci$niecie w dowolnym momencie MENU (3) powoduje wyjécie z sekwencji konfiguracyjne;.
6 - Wskazniki diodowe:
« Zielony LINE: Zasilanie elektryczne. Swieci sie, gdy zasilanie jest podtgczone.
« Czerwony FAILURE: Swieci sie lub miga w zaleznosci od rodzaju usterki.
« Z6tty PUMP: Gdy jest zapalony, oznacza to, ze pompa pracuje. Zapala sie, gdy pompa zatrzyma sie lub urzadzenie
zostanie odtgczone.
» Zielony AUTOMATIC: Pali sie w trybie automatycznym. Gdy w trybie MASTER&SLAVE na przemian zapala si¢ i
gasnie, oznacza to, ze urzgdzenie w kolejnym cyklu bedzie miato charakter pomocniczy.
7 — Przycisk ON/OFF: Pozwala na zmiane trybu z AUTOMATIC a MANUAL i odwrotnie.

8. URUCHOMIENIE (plug&play).

B Upewnic sig, ze pompa zostata prawidtowo zalana

B Podtgczy¢ SPEEDMATIC Easy do zasilania elektrycznego przy uzyciu wytacznika magnetotermicznego. Na moment
zapalg sie wszystkie wskazniki diodowe. Na ekranie pojawi sie komunikat SP (zadane ci$nienie), a nastepnie jego war-
to$¢ domysina 2,0 bar. Oba wskazania sg pokazywane na przemian w odstepach czasowych co 1"/5" .

B Zadang warto$é¢ zadanego ci$nienia mozna ustawié przy pomocy AV .

B Nacisna¢ przycisk AUTO. Urzadzenie zacznie dziata¢ i zapali sie wskaznik $wietiny AUTO ON/OFF. Na ekranie pojawi
sie wskazanie chwilowego ci$nienia. Przy uzyciu przyciskéw w trybie automatycznym mozna dokona¢ zmiany wskazan
na wyswietlaczu:

B P: ci$nienie chwilowe (bar).
B Fr: predko$é chwilowa.
m  A: chwilowe zuzycie pradu.



9. KONFIGURACJA

W menu konfiguracyjnym mozna ustawi¢ albo maksymalne natezenie pradu (A) albo minimalng predko$¢ pompy (FL). Na-
stepne kroki powinny by¢ nastepujgce:

5 P 1. Aby uruchomi¢ sekwencje konfiguracyjna, przytrzymac¢ klawisz MENU w pozycji wcisnietej przez 3.

2. Przy pomocy A ¥ wpisa¢ warto$¢ znamionowa natgzenia pragdu w amperach, by wigczy¢ zabezpie-

A

czenie termiczne.
W przypadku Easy 09MM musi to by¢ warto$¢ z zakresu od 0 do 9 A, warto$¢ domys$ina wynosi 9 A.

W przypadku Easy 12MM musi to by¢ warto$¢ z zakresu od 0 do 12 A, wartos¢ domysina wynosi 12 A.
W przypadku Easy 06MT musi to by¢ warto$¢ z zakresu od 0 do 6 A, wartos¢ domysina wynosi 6 A.

W przypadku Easy 10MT musi to by¢ warto$¢ z zakresu od 0 do 10 A, warto$¢ domysina wynosi 10 A.
Warto$c¢ ta zostata podana nad tabliczkg znamionowg silnika. Nacisngé ENTER w celu zatwierdzenia.

EE 3. Przy pomocy przycisku START/STOP sprawdzi¢ kierunek obrotéw. Mozna go zmieni¢ przy pomocy

klawiszy A ¥ (0/1). Nacisng¢ ENTER w celu zatwierdzenia. Dotyczy wytacznie typu MT.

F L 4. Pryz pomocy A mozna zwiekszy¢ dolny limit predkosci obrotowe;j.

Nalezy poda¢ warto$¢ z zakresu od 30 do 35 Hz. Warto$¢ domysina wynosi 30 Hz.

Nacisng¢ przycisk ENTER w celu zatwierdzenia i wyjscia z niniejszego menu.

EL Jedli instalacja posiada czujnik poziomu, przy pomocy klawiszy A W zmieni¢ warto$¢ 0 na 1.

5. Jesli instalacja nie posiada czujnika poziomu, nacisngé ENTER w celu zatwierdzenia 0.

nF dzenie nadrzedne nalezy skonfigurowa¢ jako 1-MASTER a podrzedne jako 2-SLAVE. Nacisng¢é ENTER w

6. Urzadzenie jest domysinie skonfigurowane jako 0-SINGLE. W przypadku montazu zespotu (M-S), urza-

celu zatwierdzenia.

7. Jesli wybrana zostanie opcja 1-MASTER, mozna ustawi¢ maksymalny czas ciggtego dziatania.

tA Po uptywie skonfigurowanego czasu (t.A) ciagtego dziatania wymuszona zostaje zmiana. Warto$¢
00 oznacza, ze parametr ten jest wytgczony.

5 P 8. System jest gotowy. Z recznego trybu obstugi nalezy wyjs¢ przy pomocy AUTO ON/OFF.

©00000 0606

10. REJESTR DANYCH OPERACYJNYCH | ALARMOW

Roéwnoczesne przytrzymanie przez 3" MENU + A umozliwia dostep do rejestru danych operacyjnych i alar-
moéw. Poruszanie sie po sekwencji umozliwia ENTER. Po zakonczeniu sekwencji mozna powrdéci¢ do gtéwnego
wyswietlacza. Cata sekwencja zostata przedstawiona ponizej:
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REGISTER HOURS (HF). Licznik catkowitego czasu pracy pompy.

REGISTER STARTS (CF). Licznik cykléw roboczych. Cykl sktada sie z uruchomienia i zatrzymania.
REGISTER SWITCH (Cr). Liczba podtgczen do zasilania elektrycznego.

ALARM COUNT DRY RUN (A1). Liczba alarméw sygnalizujgcych prace na sucho.

ALARM COUNT | MAX (A2). Liczba alarméw sygnalizujgcych przetezenia.

ALARM COUNT. DISCONNECTED PUMP (A3). Liczba alarméw sygnalizujgcych odtgczenie pompy.
ALARM COUNT. TEMP (A6). Liczba alarméw sygnalizujacych nadmierng temperature.

ALARM COUNT. SHORTCIRCUIT (A7). Liczba alarmoéw sygnalizujacych zwarcie.

ALARM COUNT. OVERVOLTAGE (A8). Liczba alarmow sygnalizujacych zbyt wysokie napiecie.
ALARM COUNT. UNDERVOLTAGE (A9). Liczba alarméw sygnalizujgcych zbyt niskie napiecie.

Wszystkie rejestry sa zapisywane, nawet jesli urzadzenie zostato wytgczone z pradu.
Uwaga: W przypadku wielko$ci wiecej niz 2-cyfrowych wskazania pojawiajg sig jedno po drugim kazdorazowo po nacisnieciu
ENTER. Na przyktad wskazanie alarmu sygnalizujgcego przetezenie 10234:

oy G b DR~ DA e EE1 b EEI -3
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12. ALARMY

W przypadku réwnoczesnych alarmoéw nalezy wyjsc¢ z trybu automatycznego i przej$¢ do trybu recznego naciskajac przycisk
AUTOMATIC ON/OFF (wskaznik diodowy PUMP zgasnie). Przy pomocy klawiszy A ¥ mozna wyswietli¢ nastgpujgce po sobie
alarmy. Po zwizualizowaniu mozna wyj$¢ z menu poprzez nacisniecie ENTER i powrdci¢ do trybu MANUAL.

A1 PRACA NA SUCHO (% Wystgpienie usterki @ Catkowita awaria)

OPIS: Jesli system wykryje, ze przez ponad 10 sekund pompa pracuje na sucho, zatrzyma jg i uruchomi sig¢ ART (automa-
tyczny test resetu).

REAKCJA SYSTEMU: Po uptywie 5 minut system ART bedzie przez 30 sekund probowat ponownie uruchomi¢ pompe, by
przywrdci¢ prace systemu. W przypadku dalszego braku wody bedzie przez 24 godziny podejmowat co 30 sekund kolejne
proby. Jesli po wykonaniu wszystkich tych cykli system nadal nie wykryje wody, pompa, dopdki nie zostanie naprawiona, uwa-
zana bedzie za permanentnie uszkodzona.

ROZWIAZANIE: Uruchomienie sie systemu zabezpieczajgcego przed pracg na sucho: Nalezy sprawdzi¢ zasilanie sieci hydrau-
licznej. Pompy mozna zala¢ przy pomocy przycisku START/STOP (dioda sygnalizacyjna AUTOMATIC powinna zgasnag¢. W
przeciwnym razie nacisnag¢ przycisk, by ja wytaczy¢).

Specjalny przypadek: Jesli pompa nie jest w stanie zapewni¢ zadanego cisnienia (btad konfiguracji), Speedmatic Easy zacho-
wuje sie jak w przypadku wykrycia pracy na sucho.

Specjalny przypadek 2: Kontrola pracy na sucho jest realizowana w tym urzadzeniu za posrednictwem znamionowego zuzy-
cia prgdu pompy. Nalezy sprawdzi¢, jakie zuzycie pradu zostato podane w menu konfiguracji (patrz rozdziat 9).

A2 PRZECIAZENIE (% Wystgpienie usterki ® Catkowita awaria)

OPIS: Zabezpieczenie przetezeniowe pompy jest realizowane za posrednictwem wartosci natezenia pradu ustawionych w
menu instalacji. Zrédtem tych przetezen sg zazwyczaj nieprawidtowosci w funkcjonowaniu pompy lub zasilania elektrycznego.
REAKCJA SYSTEMU: Z chwilg wykrycia usterki termicznej nastgpuje automatyczne zatrzymanie pompy. Jesli wymaga¢ be-
dzie tego zapotrzebowanie, system podejmie ponowne préby uruchomienia pompy. W tych okolicznosciach uktad sterowania
podejmie 4 préby. Jesli po czwartej prébie system nadal bedzie zablokowany, pompa zostanie uznana za definitywnie uszko-
dzona.

ROZWIAZANIE: Sprawdzi¢ stan pompy, np. czy zablokowaniu nie ulegt wirnik. Sprawdzi¢ warto$ci natezenia podane w menu
konfiguracyjnym. Po rozwigzaniu problemu praca urzadzenia zostanie przywrécona poprzez przejécie do menu konfiguracyj-
nego (SET UP) (patrz rozdziat ,Konfiguracja”) i ustawienie odpowiednich wartosci natezenia.

A3 ODtACZONA POMPA (@ Catkowita awaria)

OPIS: Speedmatic Easy posiada elektroniczny system zabezpieczajacy przed brakiem obcigzenia.

REAKCJA SYSTEMU: Urzadzenie zostaje odigczone..

ROZWIAZANIE: Nalezy sprawdzi¢ obroty silnika i zuzycie pragdu pompy. Po rozwigzaniu problemu praca urzadzenia zostanie
przywrécona poprzez przejscie do menu konfiguracyjnego (SET UP) (patrz rozdziat ,Konfiguracja”) i ustawienie odpowiednich
wartosci natezenia. Sprawdzi¢ bezpieczniki (patrz rys. 3). Jesli ulegty stopieniu, skontaktowac sie z serwisem technicznym.

A5 PRZETWORNIK (@ Catkowita awaria)

OPIS: Na ekranie LCD Speedmatic Easy pojawia sie¢ komunikat o uszkodzeniu przetwornika.
REAKCJA SYSTEMU: Przerwanie pracy urzadzenia.

ROZWIAZANIE: Skontaktowac sig z serwisem technicznym.

A6 NADMIERNA TEMPERATURA. @ Catkowita awaria

OPIS: System jest wyposazony w chiodnice, ktéra zapewnia optymalne warunki eksploatacyjne falownika.

REAKCJA SYSTEMU: W przypadku osiagnigcia nadmiernej temperatury, macierzysty system wytgcza falownik, a w konse-
kwenciji takze pompe.

ROZWIAZANIE: Sprawdzi¢ temperature wody, ktéra nie powinna przekracza¢ 40°C, oraz temperature otoczenia, ktéra nie po-
winna przekraczaé 50°C. Skontaktowa¢ si¢ z serwisem technicznym.

A7 ZWARCIE (@ Catkowita awaria)

OPIS: Speedmatic Easy posiada elektroniczny system zabezpieczajgcy przed zwarciami i warto$ciami szczytowymi pradu.
REAKCJA SYSTEMU: Pompa zatrzymuje sie na 10". nastepnie uruchamia sie ponownie, wykonujgc 4 préby. Jesli problem nie
zostanie rozwigzany, pompa zostaje uznana za definitywnie uszkodzona.

ROZWIAZANIE: Sprawdzi¢ pompe. Jesli problem nie zniknie, prosze skontaktowac sig z serwisem technicznym.

A8 ZBYT WYSOKIE NAPIECIE - A9 ZBYT NISKIE NAPIECIE (% Wystgpienie usterki)

OPIS: Speedmatic Easy jest wyposazone w elektroniczny system zabezpieczajacy przed zbyt wysokim i zbyt niskim napieciem
zasilania.

REAKCJA SYSTEMU: W przypadku wykrycia zbyt wysokiej lub zbyt niskiej wartosci napiecia system jest zatrzymany dopoki
nie zostanie osiggnieta odpowiednia warto$¢ napiecia. W tym przypadku przywrécenie systemu nastepuje automatycznie.
ROZWIAZANIE: Sprawdzi¢ zasilanie elektryczne.

OPIS: Pusty ekran.
ROZWIAZANIE> Sprawdzi¢ zasilanie elektryczne 230 V. W przypadku prawidtowych warunkéw nalezy sprawdzi¢ gtéwny bez-
piecznik, ktéry znajduje sie na gtéwnej ptycie (rys. 1).
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DEKLARACJA ZGODNOSCI WE
Oswiadczamy na naszg odpowiedzialnos¢, ze wszystkie opisane tu materiaty sg zgodne z
nastepujgcymi normami europejskimi:
2014/35/WE Dyrektywa niskonapieciowa dotyczgca bezpie-
czenstwa elektrycznego
2014/30/WE Zgodnos¢ elektromagnetyczna.
2011/65/WE Dyrektywa RoHS
Zgodnos¢ z normami europejskimi:
UNE EN 60730-:1998+A11:1998+A2:1998+A14:1998+A15:1998+A20:1998+A17:2001+ER-
RATUM A1:2001+A18:2003
UNE EN 60730-2-6:1997+A1:1998+A2:1999+CORR A1:2001+CORR A2:01
UNE EN 61800-3 Klasa C1 lub Klasa w zaleznosci od modelu

Nazwal/typ produktu:
SPEEDMATIC EASY 09MM / 12MM / 06MT / 10MT

= ~
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Dyrektor techniczny

COELBO CONTROL SYSTEM, S.L.



